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[For U.S.A. and Canada]

THIS CLASS A DIGITAL DEVICE COMPLIES

WITH PART15 OF THE FCC RULES AND THE

CANADIAN

ICES-003. OPERATION IS SUBJECT TO THE

FOLLOWING TWO CONDITIONS.

(1) THIS DEVICE MAY NOT CAUSE HARMFUL
INTERFERENCE, AND

(2) THIS DEVICE MUST ACCEPT ANY
INTERFERENCE RECEIVED, INCLUDING
INTERFERENCE THAT

MAY CAUSE UNDERSIGNED OPERATION.

CET APPAREIL NUMERIQUE DE LA CLASSE A
EST CONFORME A LA NORME NMB-003 DU
CANADA.

[ For EU and EFTA countries ]

Marking by the symbol CE indicates compliance
with the EMC directive of the European
Community. This marking shows conformity to the
following technical standards.

EN 55011 Group 1 Class A /98 :
"Limits and methods of measurement of radio
disturbance characteristics of industrial, scientific
and medical (ISM) radio-frequency equipment"

EN 61000-6-2 / 99 :
"Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2 :
Generic standards - Immunity for industrial
environments"

For DC power-driven products to meet EN 61000-6-2 / 99,
the following operational conditions must be satisfied.
1. Input and output signal cable length : 30 m or less
2. Cable length for input power source : 10 m or less
3. Scale cable length :30 morless

When using the same cable for output signal and input
power source, the cable must not be longer than 10 m.

For AC power-driven products to meet EN 61000-6-2 / 99,
the following operational conditions must be satisfied.
1. Input and output signal cable length : 30 m or less

2. Scale cable length :30 morless
BE
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Warning
When using this device with equipment governed
by Machine Directives EN 60204-1, measures
should be taken to ensure conformance with those
directives.

Warnung

Wenn dieses Gerat mit Ausristungsteilen
verwendet wird, die von den Maschinenrichtlinien
EN 60204-1 geregelt werden, missen MaBnahmen
ergriffen werden, um eine Ubereinstimmung mit
diesen Normen zu gewahrleisten.
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Safety Precautions

Magnescale Co., Ltd. products are designed in full consideration of safety. However,
improper handling during operation or installation is dangerous and may lead to fire, electric
shock or other accidents resulting in serious injury or death. In addition, these actions may
also worsen machine performance.

Therefore, be sure to observe the following safety precautions in order to prevent these types
of accidents, and to read these "Safety Precautions" before operating, installing, maintaining,
inspecting, repairing or otherwise working on this unit.

Warning Indication Meanings

The following indications are used throughout this manual, and their contents should be
understood before reading the text.

/\ Warning

Failure to observe these precautions may lead to fire, electric shock or other accidents
resulting in serious injury or death.

A\ Caution

Failure to observe these precautions may lead to electric shock or other accidents resulting in
injury or damage to surrounding objects.

Symbols Requiring Attention Symbols Prohibiting Actions
CAUTION ELECTRICAL DO NOT

MG10-P1/MG10-P2 SHOCK DISASSEMBLE
E (1)



/A Warning

Do not use this unit with voltages other than the specified supply voltage as this may
result in fire or electric shock.
Do not handle the terminal with wet hands as this may result in electric shock.

Do not open the cover of the MG10-P1/MG10-P2 to disassemble or modify the unit,
as this may result in burns or injury. These actions may also damage the internal
circuitry.

This device operates with DC power supply. Absolutely do not connect an AC power
supply to the terminals as this may result in fire or electrical shock. Doing so may also
damage the internal circuitry.

A\ Caution

(2) ()

The unit does not have an explosion-proof structure. Therefore, do not use the unit in
an atmosphere charged with inflammable gases as this may result in fire.

Be sure to turn off the power before connecting or disconnecting power and signal
connectors in order to prevent damage or misoperation.

MG10-P1/MG10-P2
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1. Overview

The MG10 main module combines counter modules and an I/F
module into a single unit that can output measurement data and
make various settings from a RS-232C port (standard feature) and
an I/O connector. The minimum configuration includes one main
module and one counter module; the maximum configuration
consists of one main module, 16 counter modules and one I/F
module. Furthermore, by connecting the units using a link cable,
up to 16 units can be connected (up to 64 counter modules can be
connected), and control can be exercised and data output from a
single RS-232C connector.

Counter modules are available for use with DK series, DG**B
series, DL*#B/BR series, and DT series measuring units. In addition,
these counter modules can also be mixed and used in combination.

MG10-P1/MG10-P2

1-1. Features

* Small size ideally suited for incorporation inside an electrical
parts panel

¢ Construction that allows for installation on DIN rails (35 mm
DIN rail)

* Expansion from 1 to 16 channels enabled by module
configuration

¢ Connection of up to 64 channels possible using the link cables

* Mixing and connection of any models in the DK series, DG**B
series, DL#*B/BR series and DT series measuring unit for use
together

¢ Input resolutions of 0.1 um, 0.5 wm, 1 pum, 5 wm and 10 um
supported

* Measurement of maximum values, minimum values and peak-
to-peak values possible in addition to current values

* Go/No Go judgment can be carried out by the comparator
function

* Four different sets of comparator setting values can be set

* Choice between two hold functions when the measuring unit is
retracted for work changes:
(D Latch function for temporarily holding the current values
(2) Pause function for temporarily stopping the updating of the

maximum values, minimum values and peak-to-peak values

* RS-232C interface provided as standard

* BCD output enabled by connection of BCD module which is
sold separately

¢ DC +12 to +24 V external power supply 1
(E)



1-2. Product Lineup

Product Model Remarks
Main module MG10-P1  Photocoupler-insulated open
collector output
(current sink type)
MG10-P2  Photocoupler-insulated output

(source output)

Counter module MG20-DK For DK series
| tel
(sold separately) \1350-0G  For DG#+B, DL++B/BR series
MG20-DT For DT series
I/F module
BCD module MG30-B1  Photocoupler-insulated open
(sold separately) collector output
(current sink type)
MG30-B2 Photocoupler-insulated output

(source output)

RS-232C cable Dz252
(sold separately)

For connecting MG10 with RS-
232C port on external device

Link cable LZ61
(sold separately)

Used when linking a multiple
number of units

Extension cable CEQ8-s:

(sold separately)

Used when extending the link
cable

2 (E)

Main module

I/F module Counter module

b

M N M M M M

0o o

Omoo ...
Omeo ,,,.

Omoo ,,..
| Omoo ...
Omoo ...
| Omoo ...

ﬁ b ™) ©

[ OOOC

[

Multi interface unit

MG10-P1/MG10-P2



1-3. System Configuration

PLC D
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Computer
BCD
Go/No Go
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2. Name and Function of Each Part

SAAAAAA]
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(1O POWER lamp
Lights green when the power is on and the unit is ready for
operation.

@ Alarm lamp
Lights red when any counter module of the unit enters the alarm
status.

(3 HOLD lamp
Lights orange when the hold function (in which current value
output data is latched or the peak value data updating is stopped)
is activated in any counter module of the unit.

(@) Unit number setting switch
Sets the unit number to a number from O to F.

(5 RS-232C communication setting switch
Sets the RS-232C communication specifications.

(® I/O connector
Connects the I/O connector of a PLC or other device and
controls it.

@ Power input socket

The external power supply (DC +12 V to 24 V) is connected
here.

MG10-P1/MG10-P2

RS-232C connector

Connects the unit to a computer or PLC host unit.

The connector at the end of the RS-232C cable (DZ252) sold
separately is connected here.

LINK IN connector

When using the link connection for the units, the link cable
(LZ61) is used to connect this connector with the LINK OUT
connector of a higher order unit’s main module.

LINK OUT connector

When using the link connection for the units, the link cable
(LZ61) is used to connect this connector with the LINK IN
connector of a lower order unit’s main module.

Counter module connector
This is connected to the counter module.

I/F module connector
This is connected to the I/F module.

Slide locks
Secures a module which has been connected.

DIN rail anchoring lever
Secures the main unit to the DIN rails.

(E)5



3. Connections and Installation
3-1. Connecting the Counter Modules

The type of counter module that can be connected is not limited.
Counter modules can be mixed and used in accordance with the

application. Up to 16 counter modules can be connected.

1 Remove the rubber cover installed over the counter module
connector on the right side panel of the main module.

6 (E)

2 Set the slide lock position as shown in the figure.
Install the first counter module into the main module so that
the counter module connector is aligned properly.

L~
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3 Secure the counter module using the top and bottom slide locks.

4 Repeat steps 2 and 3 to install all the counter modules, and
then fit the rubber cover, which was removed in step 1 above,
over the counter module connector which was installed last.

<When removing the connected counter modules>

Follow steps 1 to 4 above in reverse. Before removing the modules,
do not forget to release the slide locks.

MG10-P1/MG10-P2

3-2. Connecting the I/F Module

Only one I/F module can be connected.

1 Use a screwdriver or other tool to remove the cover mounted
on the left side panel of the main module.
Take care not to let dirt or metal fragments enter the inside of
the main unit.

(E)7



2  Set the slide lock position as shown in the figure. Install the 3 Secure the I/F module using the top and bottom slide locks.
I/F module into the main module so that the I/F module
connectors are aligned properly. J

<When removing the connected I/F module>
Follow steps 1 to 3 above in reverse. Before removing the module,
do not forget to release the top and bottom slide locks.

MG10-P1/MG10-P2
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3-3. Installing the Unit on the DIN Rails 2  Install the unit by pushing it into position until a clicking sound
is heard so that the bottom side of the groove in the unit’s rear

When the multi interface unit is shipped from the factory, the tabs panel fits snugly on the DIN rails.
on the DIN rail anchoring levers are locked.
DIN rail specifications: 35 mm Check that the whole unit has been installed properly.

1 Align the top side of the groove in the unit’s rear panel with
the top of the DIN rails.

<When removing the unit from the DIN rails>

While holding the unit in place so that it will not fall, pull down the
DIN rail anchoring levers of all the modules until a clicking sound
is heard.

MG10-P1/MG10-P2
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3-4. Connecting the Measuring Units 3-5. Connecting the Power Connector

1 Connect the measuring units to the measuring unit connectors 1 Wire the accessory 3-pin connector to the external power
on the counter modules. supply.
No. 1/0 Signal Description
3 — GND Ground
2 — Vin DC +12V to +24V
1 — FG Frame ground
oo
oo . . .
2 Connect the wired 3-pin connector to the power input socket.

Note Be sure to turn off the power before making the connection.
Be sure to connect the measuring unit corresponding to the

p

s
counter module. Connecting the wrong measuring unit can

cause a breakdown of the connector.

e o v ©
———1

1000
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3-6. Link Connections

1 Connect the LINK OUT connector on the main module of the
unit connected to the host unit and the LINK IN connector on
the main module of the unit to be connected by link connection
using the link cable (LZ61).

If the link cable is not long enough, use the CEO8 extension cable
sold separately to extend it.

The multi interface unit will not work if the LINK IN connector
and LINK OUT connector are connected the wrong way round.

p

$

@O0 ...
dﬁm@

L

E;

LINK - OUT
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3-7. Connection to the Host Unit

1 Connect the RS-232C cable (DZ252) sold separately to the
RS-232C connector of the host unit.

Main module

VF module \ Counter module

Host unit RS-232C cable HHHE é]
ajopoyono

o] e]e] @] @)

Multi interface unit

Link cable S 8 8 8 8]

o] e] o] @] @

. olelefo]e

Link cable olololo D]

o] (o] o] @] @
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4. Functions

The multi interface unit comes with the following functions.

* Peak-hold

* Preset

¢ Reference point

* Reset

e Start

* Go/No GO judgment
¢ Hold

The functions are set by inputting the RS-232C commands.

(For details on the settings and operation, refer to the list of
commands in chapters 5 and 6.)

12 )

4-1. Definition of Terms

Term

Definition

Current value

The value currently measured

Maximum (MAX)
value

The maximum measured value

Minimum (MIN)
value

The minimum measured value

Peak-to-peak (P-P)
value

The value obtained by subtracting the
minimum value from the maximum value

Measuring modes

Current value mode, maximum (MAX) value
mode, minimum (MIN) value mode and
peak-to-peak (P-P) mode

Measured values

A general term covering the current values,
maximum values, minimum values and
peak-to-peak values

Peak value A general term covering maximum values,
minimum values and peak-to-peak values
(held inside the modules)

Go/No GO The result obtained by comparing the upper

judgment output

and lower limits of the comparator with the
measured value

MG10-P1/MG10-P2



4-2. Details of Functions

For details on the settings and inputs, refer to chapters 5 and 6.
4-2-1. Peak-hold

The MG10 holds the peak values at all times.

The peak values are checked by switching between the measuring
modes.

The start function makes it possible to restart measurement from
an optional position.

4-2-2. Preset

When the reference point is not used (factory setting)
‘When the preset value recall input is supplied, the preset value which
has been set is set to the current value.

When the reference point is used

In this case, the function uses the master preset value (refer to the
reference point specifications). When the master value is supplied
as the preset value input after the reference point has been loaded
for the first time, the distance from the master value (preset value)
to the reference point is calculated, and the reference point offset
value is generated internally and stored.

After the reference point has been loaded for the second and
subsequent times, the reference point offset value is automatically
loaded, which means that the preset value need not be input for the

second and subsequent times.
MG10-P1/MG10-P2

4-2-3. Reference Point

When the reference point is not used (factory setting)
After the power is turned on, the measuring mode is established
automatically.

(Incremental operation)

When the reference point is used

After the power is turned on, the unit automatically enters the
reference point signal input wait status, and then automatically enters
the measuring mode when the reference point is passed.

[Note |

This can be used only when using a measurement unit with a
reference point.

[How to set the reference point (For DK series)]

1 Tum on the power.
The reference point lamp of the counter module starts flashing.

POWER O

Counter

1

Sensor
] Am ©
Am ©

EﬂQM@o g
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Push the spindle of the measuring unit upward by 1 mm or
more, and retract it.
The reference point lamp of the counter module stops flashing

and lights.
J = é t
= | Pushinatleast 1 mm.

Align the measuring unit with the master object to be measured.

T

14 )

4 Input the master value as the preset value using the RS-232C
command.
Transmit the SETUP command, P command, then the CLOSE
command, in this order.
The reference point offset value is stored in the counter module.

Once this value is set, the reference point will be set automatically
after the power is next turned on when the spindle of the measuring
unit is pushed upward by 1 mm or more. To set the reference point
again, clear the reference point offset value using the RS-232C
command, and proceed again from step 1.

4-2-4. Reset

This function resets all the measured values to zero regardless of

whether the preset value is set.

¢ The reference point setting is also canceled when the reference
point is being used. Set the reference point again.

¢ Ifaresetinputis supplied while the reference point is being set,
the reference point setting is canceled as soon as the reset input
is supplied.

MG10-P1/MG10-P2



4-2-5, Start

This function starts updating the peak value as soon as an input is
supplied.

Changes in measured values in each mode when an
input is supplied

Current value Remains unchanged

Maximum value Current value prevailing when the input

was supplied is set

Minimum value Current value prevailing when the input

was supplied is set

Peak-to-peak value  Value obtained by subtracting the minimum
value (zero) from the maximum value when
the input was supplied is set

MG10-P1/MG10-P2

4-2-6. Go/No GO Judgment (Comparator)

This function judges “go” or “no go” for the measured values in
the measuring mode which is set.

The Go/No GO judgment results are added to the RS-232C data, or
BCD data of MG30-B (sold separately), and output.

The comparator values set the upper and lower limits. Up to four
sets of comparator values can be set, and the set of values used can
be switched partway through the measurement.

RS-232C
judgment
output

Measured value Judgment

Measured value > upper limit Upper limit NG~ U

Measured value = upper limit GO G
Lower limit < measured value < upper limit GO G
Measured value = lower limit GO G
Measured value < lower limit Lower limitNG L

()15



4-2-7. Hold

Current value output data latch (latching)

In the current value mode, this function holds output data and Go/
No GO judgment output for that value.

[Latch conditions]

¢ The start input signal is set as the hold input by the parameter
setting.

¢ Current value mode

This function does not operate when the measuring mode is peak
value mode.

Latch OFF Current value

Latch ON

16 (E)

Peak value data update stop (pause)

This function enables the following measurements to be performed
while the peak values are held.

It is useful when measuring the peak values for a multiple number
of workpieces or for a multiple number of locations.

When the peak value data update stop function is set
to ON

The peak value updating is stopped. The current value is constantly
updated.

If the maximum value mode, minimum value mode or peak-to-
peak value mode is set as the measuring mode, the Go/No GO
judgment output and the output data are not updated even when the
measuring unit is operated.

When the peak value data update stop function is set
to OFF
The peak values are constantly updated.

Maximum value

Current value
Pause ON Pause OFF

MG10-P1/MG10-P2



5. Settings

The settings described in this chapter concern the setting of the
parameters for initializing the main unit when the power is turned
on. The settings of the parameters which have been set are retained

even after the power has been turned off.

5-1. Factory Settings

Stored value settings

Settings are changed using the RS-232C setup command (see

section 5-4).

Item

Factory setting

Reference point

Not used

Measuring mode

Current value mode

Preset value

0

Comparator set number

1

Comparator upper limit

0 *Forall setnumbers 1to4

Comparator lower limit

0 *Forall setnumbers 1to4

Start/Hold function

Start function

RS-232C trigger input setting

Low-speed mode setting

RS-232C output data format

Measuring mode + Go/No
GO judgment result addition
mode (mode 3)

See section 6-1-3.

Unit

mm

RS-232C data transfer format

Separation by spaces

MG10-P1/MG10-P2

Communication parameter settings
(RS-232C communication setting switch)

These settings are changed using the DIP switches. (See section 5-
2)

Communication speed : 9600 bps

Data length : 8 bits
Stop bit length : 1 bit
Parity : None

: “CR” + “LF”
: Hardware flow control (RTS, CTS)

Delimiter output
Flow control

()17



5-2. Main Module Settings
5-2-1. Unit Number Settings

A unit number is set for each of the units.

Unit numbers are used in the commands which are input for the
settings and operations.

Do not set the same unit number among linked units.

1 Use a screwdriver or other tool to align the direction of the
arrow on the unit number setting switch with the number to be
set.

Setting range: 0 to F

p

) oo @)
— 1T

UNIT No.

1
o |
p
|

TO0O0

MG10-P1/MG10-P2
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5-2-2. Communication Parameter Settings

These parameters are used to set the RS-232C communication
specifications.
Bold irint is used to indicate the factory settings.

When using a link connection, be sure to use all the same
communication settings (except for the RS-232C communication
setup switch SW1 master setting) and RS-TRG mode (high-speed/
low-speed) parameter settings. Normal communications are
impossible when the settings for each unit differ.

— (o]
ah ~
10 ©
o 0
; o -
==t [¢]
O N
o bt
@ = — 232C-SET
L — \ J
Communication speed setting sSw7 SW 8
2400 bps OFF OFF
9600 bps ON OFF
19200 bps OFF ON
38400 bps ON ON

MG10-P1/MG10-P2

Data length setting SW 6

8 bit OFF

7 bit ON

Stop bit setting SW 5

1 bit OFF

2 bit ON

Parity setting SwW3 SwW 4
OFF OFF OFF
ON Even ON OFF
ON Odd ON ON
Delimiter setting SW 2

“CR” + nLFu OFF

((CRH ON

Link setting SW1

Normal setting OFF

Master setting ON

()19



5-3. Settings of Counter Modules Sold
Separately

For the counter module, the module address and the count polarity
and resolution of the measuring unit to be connected are set by
using switches.

For further details, refer to the operating instructions of the counter
module.

5-3-1. Counter Module Number (Channel
Number) Setting Switch

This switch is used to set the module number to a number from 0 to
F.

Module numbers are used to designate the channel number of the
measuring unit in the commands which are input for the settings
and operations.

Do not use the same number for more than one module in the same
unit.

Setting the same number for more than one module will prevent
the system from operating properly.

20 (g)

5-3-2. Measuring Unit Settings

Set the measuring unit setting switches to suit the measuring unit
to be connected.

For further details, refer to the operating instructions of the counter
module concerned.

Count polarity setting SW1
Push-in direction “+” ON
Push-in direction “—” OFF

Bold print is used to indicate the factory settings.

Sensor supported SW 2 SwW3 SwW4 Resolution
— OFF OFF OFF Not used
DK series (0.1 um) ON OFF OFF 0.1 um

DK series (0.5 um) OFF ON OFF 0.5 um
DG=*=B series

DT512 ON ON OFF 1um
DT12, DT32, OFF OFF ON 5um

DL#*BR

DL310B, DL330B ON OFF ON 10 um

— OFF ON ON Not used

— ON ON ON Not used

MG10-P1/MG10-P2



5-4. Changing the Factory Settings
(RS-232C Commands)

The setup commands for RS-232C communication are used when
the factory settings are to be changed. The new settings will take
effect when the setup is ended by the close command.

The settings established here are stored in the internal memory where
they are retained even after the power has been turned off. The unit
starts up according to the new settings the next time the power is
turned on. See “6-1. RS-232C Interface” for the communication
specifications.

It takes a maximum of about 3 seconds to save data after the CLOSE
command has been sent. Never turn off the unit’s power during this
time as the unit may cease to start normally.

Performing communication using the standard
Windows application “HyperTerminal”

1 Connect the MG10 and a Windows personal computer with a

DZ252 RS-232C cable (sold separately).

* Connect the cable to the Com1 serial port of the personal
computer. If Coml is in use and Com?2 is used for the
connection, replace Com1 with Com?2 in the description
below.

MG10-P1/MG10-P2

Click (execute) “Start” — “All Programs” — “Accessories”

— “Communications” — “HyperTerminal”.

* If “Communications’ and “HyperTerminal” cannot be found,
click “Start” — “Control Panel” — “Add and Remove
Programs”, install HyperTerminal, and start over from the
beginning. (See the Windows Help manual for details.)

Double-click (execute) “Hypertrm.exe”.

Enter “MG10” for the name and click OK.
(An optional name can also be entered. A shortcut is created
with this name.)

The “Connection Setup” window opens.
Select “Direct to Com1” for “Connection Method” in this
window.

Set the baud rate and other settings to match the MG10 settings
under “COM1 Properties”.

Select “Hardware” (use RTS and CTS signals) for the flow
control.

(E) 21



7 Click “Call” — “Disconnect” and then click “File” —
“Properties.” The Properties window will be displayed.
Click on the “Settings” tab on the Properties window and click
the “ASCII Setup...” button. The “ASCII Setup” window will
appear.
Check “Send line ends with line feeds” and “Echo typed
characters locally” and then click the “OK” button. The
Properties window will close.
Click “Call” — “Connect.”

8 Press “R” — “Return” on the keyboard to display the data on
the screen and check that communication can be performed.

MG10-P1/MG10-P2
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5-4-1. List of Setup Command

5-4-2. Details of Command Settings

Command  Setting item ASCII code is used for all the commands. A command is terminated
SETUP Start parameter setup. by “CR” or “CR” + “LF”. (“CR”: carriage return; “LF”: line feed)
MODE Set the measuring mode. ¢ Select using communication setting sw1.tch No. 2. on main unit.
OFF : “CR” + “LF” (factory setting)
P Set the preset value. ON : “CR”
CH Set the comparator upper limit. * On the pages to follow, “@)” and “@” are used to indicate the
CL Set the comparator lower limit. value to be set.
SCN Set the comparator set number. *  When inputting a setting, a nurrllerlcal value 1ns.1de the assigned
— range must be selected: otherwise, the value will not be set.
REF Sett whether the reference point is to be used or e If no polarity (+ or —) is input, it will be construed as +.
not.
LCLR Clear the reference point setting (reference point [Data which is input ahead of the commands]
offset value).
STTERM Select the external start input function. Data Selection range  Symbol used in
descriptions
RSSEP Select the RS-232C data transfer format
(separator). Unit number Oto For=* ©)
RSFORM Select the RS-232C output data format. Module number 0to F or = ®
RSTRG Select the RS-232C trigger or internal timer.
- - * ( to F are hexadecimal numbers which are equivalent to 0 to 15
SCALE Select the scale unit (mm/inch). .
under the decimal system.
CLOSE Close the parameter setup.

MG10-P1/MG10-P2

¢ x is used when the settings are to be established for all units or
all modules.
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Setup commands

Command Description Command Description
Write/Read Write/Read
SETUP Start parameter setup. CH=/CH=? Set the comparator upper limit.
Command SETUP CL=/CL=? Set the comparator lower limit.
Starts parameter setup. Command/ @O@CHR=®

MODE=/MODE=? Set the measuring mode.
Command/ @®@MODE=R)
Return format  ®=0: Current value (REAL) mode
1: Maximum value (MAX) mode
2: Minimum value (MIN) mode
3: Peak-to-peak value (P-P) mode

P=/P=? Set the preset value.
Command/ OP=
Return format 3= The value differs depending on the
input resolution.

Resolution | Setting

2-digit integer + decimal point + 4 decimal places
0.1 um [—99.9999 to +99.9999

0.5 um [—99.9995 to +99.9995
(last digit must always be a 5 or 0)

3-digit integer 4 decimal point + 3 decimal places
1um |—999.999 to +999.999

5um [-999.995 to +999.995
(last digit must always be a 5 or 0)

4-digit integer + decimal point + 2 decimal places
10 um |—9999.99 to +9999.99

24 ()

Return format  M@CLA=@
®=1: Comparator set number 1
2: Comparator set number 2
3: Comparator set number 3
4: Comparator set number 4
@®=The value differs depending on the input
resolution.

Resolution | Setting

2-digit integer + decimal point + 4 decimal places
0.1 um [—99.9999 to +99.9999

0.5 um [—99.9995 to +99.9995
(last digit must always be a 5 or 0)

3-digit integer + decimal point + 3 decimal places
1um |—999.999 to +999.999

5um [—999.995 to +999.995
(last digit must always be a 5 or 0)

4-digit integer + decimal point + 2 decimal places
10 um |—9999.99 to +9999.99

This setting is ignored if the lower limit value is actually larger
than the upper limit value or if the upper value is actually smaller
than the lower value. When changing the setting values, be certain
after changes have been made that the upper limit value is greater
than or equal to the lower limit value.
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Setup commands

Command Description Command Description
Write/Read Write/Read

SCN=/SCN=? Set the comparator set number. RSTRG=/RSTRG=? Select the RS-232C trigger or internal timer.
Command/ @O®@SCN=® Command/ ®RSTRG=®

Return format  ®=1: Set number 1
2: Set number 2
3: Set number 3
4: Set number 4

REF=/REF=?  Set whether the reference point is to be used or not.

Command/ O@REF=®
Return format  ®=0: Reference point used
(reference point load mode established)
1: Reference point not used
(counter mode established)

LCLR Clear the reference point setting

Command (reference point offset value)
format @®@LCLR

STTERM=/STTERM=? Select the external start input function.
Command/ @OSTTERM=Q

Return format  ®=0: Start function
1: Hold (latch) function

RSSEP=/RSSEP=? Select the RS-232C data transfer format
Command/ (separator).
Return format  (DRSSEP=0
®=0: SPACE
1:“CR” + “LF”

Return format  3=0: RS-232C trigger low-speed mode,
internal timer not used
: RS-232C trigger high-speed mode,
internal timer not used
: RS-232C trigger not used, internal timer 0.2 s.
: RS-232C trigger not used, internal timer 0.5 s.
: RS-232C trigger not used, internal timer 1.0 s.
: RS-232C trigger not used, internal timer 5.0 s.
: RS-232C trigger not used, internal timer 10 s.
: RS-232C trigger not used, internal timer 30 s.
: RS-232C trigger not used, internal timer 60 s.
: RS-232C trigger not used, internal timer 300 s.
Low-speed mode : Mechanical contact input
(relay, switch, etc.)
High-speed mode: Electronic contact input
(transistor, etc.)

—_

O©oOo~NOOO~WN

The internal timer cannot be used when using a link connection.
Be absolutely sure that all units have been set to either RS-TRG
low-speed mode or high-speed mode. Normal communications
are impossible when the settings for each unit differ.

RSFORM=/RSFORM=? Select the RS-232C output data format.
Command/ (®ORSFORM=®
Return format  3=0: Mode 1
1: Mode 2
2:Mode 3
(For details on modes 1 to 3, see section 6-1-3.)

MG10-P1/MG10-P2

SCALE Set the scale unit (mm or inch).
Command MDSCALE=)
format ®=0:mm
1:1/25.4 mm
CLOSE Close the parameter setup.

Command CLOSE
Close the parameter setup and store the setup data.
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6. Operation

Operations are performed by commands which use RS-232C com-
munication and by the input of signals from the I/O connector.
(If the I/F module has been connected, operations from the I/F
module can also be performed. For further details, refer to the
instruction manual of the I/F module.)
Check the reference point setting while referring to section “4-2-3.

Reference point” function as well.

All contents other than those set by the setup commands are deleted

when the power is turned off.

Type of operation

RS-232C

1/0 connector

Measuring mode changes

Preset value recall

Reset

O (All channels at once)

Start

O (All channels at once)

Preset value setting

Comparator value setting

Comparator set number selection

Peak value data update stop (Pause)

O (All channels at once)

Current value data output latch

O (All channels at once)

Reference point load

Reference point offset value read

Software version read

Alarm output

O|O0|O|0O|0O|0|0|0|0|0|0|0]|0

O (Overall alarm)
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6-1. RS-232C Interface 6-1-2. Connector Pin Assignment

p

6-1-1. RS-232C Interface Specifications Y

Compliant with EIA RS-232C standard
Signals : Asynchronous, start-stop system, half-duplex system

] oo ©
—

Transfer rate : 2400, 9600, 19200, 38400 bps © HIU
Data : 7 or 8 bits © =
Parity : None, odd or even; selectable | @ l_E
Stop bit : 1 or 2 bits =
Cable length : Max. 15 meters . o
Flow control : Hardware flow control (RTS, CTS) Pin description
Host unit side
Use a DZ252 RS-232C cable (sold separately). Pin no. VO Description Signal
Connection
PIN No. PIN No. 1 N.C —

! ; 2 SG (Signal GND) ——— SG

2 _ |

3 3 3 I RXD (Receive data) —<— TXD

4 4 4 O  TXD (Transmitdatay —>— RXD

5 5

p p 5 | CTS (Clearto send) —<— RTS

7 7 6 o} RTS (Request to send) —>— CTS

8 i 7 +10V DSR

Case . 9
8pin mini DIN |_shield cable | Case 8 N.C

9pin Dsub

MG10 side Personal computer side
' DZ252 P

MG10-P1/MG10-P2
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6-1-3. Communication Format

Communication data output format

[Example] .A H A .IE" --A N :

| L

Channel 0 Channel 1 Channeln  Delimiter
Output data Output data Output data
A Header:
5 bytes (this differs depending on communication mode)
Byte 1: Leading character ................. unit number OtoF
Byte 2 : 2nd character ...........ccccue.... channel number OtoF
Byte 3 : 3rd character ........ mode Current value mode :N

Maximum value mode :A
Minimum value mode :1
Peak-to-peak value mode : P

Byte 4 : 4th character .........cccovvveveinenniereicninieienene unit M (mm)
I (inch)

Byte 5 : 5th character comparator
judgment value ................. Upper limit NG :U
Within range :G
Lower limit NG :L
When an alarm has occurred : E

28 (E)

B Numerical value:

Fixed at 8 bytes : + or — sign followed by the data

(including decimal point)

[Example 1] For a resolution of 0.1 um
:“=99.9999” to “+99.9999”

[Example 2] For a resolution of 10 um
:“=9999.99” to “+9999.99”

[Example 3] In the event of an overflow, the count continues
but the leading character changes to “F.”’
“-99.9999” — “~F0.0000” — “~F0.0001”

[Example 4] When an alarm has occurred, “Error” appears

( N SN )

> >, 1,707,717,

OData separate character:
1 byte “” (space) or 2 bytes “CR” + “LF”
Select using RS-232C command (factory setting: space).

® Delimiter:
2 bytes “CR” + “LF” or 1 byte “CR”
Select using communication setting switch No. 2. on main unit.
OFF : “CR” + “LF” (factory setting)
ON :“Cr”

MG10-P1/MG10-P2



Communication modes

There are three modes each with a different header output.

Mode 1: Normal data output
Header consisting of 2 bytes (unit number + channel
number)
[Example] “00-09.9999”

Mode 2: Data output with measuring mode information
added
Header consisting of 4 bytes
(unit number + channel number + mode + unit)
[Example] “00NM-09.9999”

Mode 3: Data output with measuring mode and Go/No
Go judgment result information added
Header consisting of 5 bytes (unit number + channel
number + mode + unit + comparator judgment value)
[Example] “00NMG-09.9999”

MG10-P1/MG10-P2

6-1-4. Link Connection

Formats used during link connection

The data is output in the specified communication format (see

section 6-1-3) beginning from the highest order unit regardless of

the unit numbers which have been set.

The highest order unit is the unit connected to the host unit (PC or

PLC), and the lower order units are ranked according to the link

connection order from the highest order unit.

¢ The data of each unit is separated by delimiters, and output.

* No commands are used specifically for link connections.

¢ When extending the link cable (LZ61), use a cable length of
10 m or less.

[Note |

When using a link connection, be sure to use all the same commu-

nication settings (except for the RS-232C communication setup

switch SW1 master setting) and RS-TRG mode (high-speed/low-

speed) parameter settings. Normal communications are impossible

when the settings for each unit differ.
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6-1-5. Operation Commands Details of command operations

List of operation commands

ASCII code is used for all the commands. A command is terminated

Command Setting item Remarks by “CR” or “CR” + “LF”. (“CR”: carriage return; “LF”: line feed)
R Load the data of all the channels. * Select using communication setting switch No. 2. on main unit.
r Load the data of specific channels. OFF : “CR” + “LF” (factory setting)
P-P Switch to the peak-to-peak value mode. ON :“Cr”
MAX Switch to the maximum value mode. * On the pages to follow, “3)” and “@)” are used to indicate the
MIN Switch to the minimum value mode. value to be set.
REAL Switch to the current value mode. * When inputting a setting, a numerical value inside the assigned
MODE Set the measuring For details on how to set the range must be selected: otherwise, the value will not be set.

mode. measuring modes, see e If no polarity (+ or —) is input, it is construed as +.

section 5-4.

RCL Recall the preset value. [Data which is input ahead of the commands]
RES Reset.

(Zero reset/reference point setting cancel) Data Selection range Symbol used in descriptions
START Start.
P Set the preset value. For details on how to set this Unit number OtoForx o

value, see section 5-4. Module number  Oto F or x ®

CH Set the comparator ~ For details on how to set

upper fimit. this valu'e, see section 5-4. * (0 to F are hexadecimal numbers which are equivalent to 0 to 15
O etine comparetor Fordeelsnoniosel in th deciml system. |
SCN Set the comparator _For details on how to set this * x is used when the settings are to be set for all units or all

set number. number, see section 5-4. modules.
PAU Set the peak value data update stop.
LCH Set the current value output data latching.
L Load the reference point.

MG10-P1/MG10-P2
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Operation commands

For the same commands as the setting commands (see the list of

operation commands), refer to section 5-4 for details on how to set

the commands.

Command Description

P-P Switch to the peak-to-peak value mode.
Command format  D@P-P

MAX Switch to the maximum value mode.
Command format  MD@MAX

MIN Switch to the minimum value mode.
Command format  M@MIN

REAL Switch to the current value mode.

Command format

O@REAL

RCL

Recall the preset values.

Command format W@RCL

RES Reset

®@RES

(zero reset/reference point setting cancel)
START Start

@@START

* Set the current value established when the
command is input as both the maximum
and minimum values (zero for the peak-
to-peak value), and start the peak value
measurement.

MG10-P1/MG10-P2

Command

Description

PAU

Set the peak value data update stop.

Command format ®@PAUR

®=ON : Peak value data update stop
OFF : Peak value data update stop cancel

LCH
Command format

Set the current value data latching.

O@LCH®

®=ON : Current value output data latch stop
OFF : Current value output data latch stop cancel

L Load the reference point.
Command format (D@L
Read commands
Command Description
LO=? Load the reference point offset value.

Command format
Return format

®@L0="
OLO=®
®-=Setting -99.9999 to +99.9999

VER=?
Command format
Return format

Read the software version.

(MDVER=?

MOVER=®

®-=Version No.

* Starting from the leading byte: major
version, minor version
(Example) “OVER=10"
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6-2. 1/0 Connector

In addition to the RS-232C command, data can be output and the
operations performed through the I/O connector.

Wire the I/O connector to the 7-pin connector provided and connect
it to the main unit.

6-2-1. 1/0 Connector Pin Assignment

[——

-'\E
F— Rl
2 Q'E i
ol <=
OLT -

32 )

No.

/0

Pin

Description

Output Common

Output signal common pin
(P1: -COM/P2: +COM)

Alarm

Alarm output

Input Common

Input signal common pin
(P1: +COM/P2: -COM)

Start/latch input

When the start function is selected
as the input setting: the peak value
updating starts as soon as the
input signal is supplied,;

when the latch function is selected:
while the input signal is supplied,
the value is compared with the
current value and the comparator’s
result is latched.

Pause input

While the input signal is supplied,
the updating of the peak value is
temporarily stopped.

RS trigger input

The data of all the channels at the
time when the input signal is
supplied is latched and output from
the RS-232C port.

When a link connection is used to
connect more than one unit, all
data from the input unit and units
connected below it is output from
the RS-232C port.

Reset input

All the channels are reset.
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6-2-2. Input/Output Circuits

MG10-P1 input/output circuit

Input circuit: Photocoupler-insulated input (current sink output supported)

MG10-P1

+COM

Dl

External power supply ;
+5V 0 424 V Connected device

ouT

1.2kQ |N
12 W

D

—-COM

Output circuit: Photocoupler-insulated open collector output (current sink type)

MG10-P1

ouT

+5Vto +24V

External power supply  Connected device

kg

*, L

-COM

MG10-P1/MG10-P2

+COM

A

MG10-P2 input/output circuit

Input circuit: Photocoupler-insulated input (source output supported)

MG10-P2

b

+5Vito +24V

é%Jw»—»A—

Output circuit: Photocoupler-insulated output (source type)

+COM

ouT

MG10-P2

ks

-

+COM

5

+5Vito+24V

External power supp_ly Connected device

External power supply  Gonnected device

ouT

ES

]
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6-2-3. Signal Timing

The input interval varies with the number of the counter modules

Reset input, start input

-

MIN.2 ms

Latch input, pause input

(Data)
X

‘I\‘/IAX. 2ms| _MIN. 2 ms_|
I

RS trigger input (low-speed mode)

L I
]

MIN. 25 ms

RS trigger input (high-speed mode)

L I
]

MIN. 1 ms

used or the RS-232C transmission speed.

Be sure to input signals after data acquisition is finished.
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7. Alarm Display/Output

Alarm ltem Output Cause Solution
lamp
I/0 connector RS-232C
ON * Measuring unitis  Alarm “Error” in the numerical value part of The measuring unit was Reset.
not connected. output the data communication output. replaced while the power was
¢ Connection has When this is output in mode 3, the on.
it cu.t. . zfgzrz:?er?zﬁ;fsl:%zggrt:ﬁalsa:ént% The measuring unit is not Remove the cause
* Measuring unit pite 9 connected or connection has  of the error, and
speed over. : been cut. reset.
[Example]
Mode 1 “00 Error” The measuring unit’s spindle Reset.
Mode 2 “OONM Error” has exceeded the maximum
Mode 3 “OONME Error” response speed.
Count response Alarm The count response speed has  Reset.
speed over output been exceeded.
OFF Overflow — The second character in the The number has more than 6 Limit input to 6

numerical value of the communication
data output changes to “F”.
[Example]

Mode 1 “00 + F0.0000”

digits.

digits.

MG10-P1/MG10-P2
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8. Specifications

8-1. Electrical Specifications

Supply voltage DC12t024V (11t026.4V)

Allowable power startup time: Max. 100 ms

Power consumption 2.0 W + total power of connected modules *'

Communication area

I/O area

Input format —P1: source input (+COM)/—P2: sink input
(-COM)

Photocoupler-insulated, external power
supply DC 5t0 24V

—P1: open collector output, sink type (—COM)
—P2: source type (+COM)
Photocoupler-insulated, external power
supply DC 5t0 24V

Output format

Communication RS-232C (compliant with EIA-232C

Input signals Reset, start/latch, pause, RS trigger (valid
for all connected channels)
Output signals General alarms

Modules which can be connected (sold separately)

Counter module MG20-DK, MG20-DG, MG20-DT
Different models can be mixed and

connected together; max. 16 units !

interface standard)

Baud rate setting 2400, 9600, 19200, 38400 bps
Data length 7 or 8 bits

Stop bit 1 or 2 bits

Parity None, odd, even

Delimiter “CR”, “CR” + “LF”

Flow control Hardware flow control (RTS, CTS)

I/F module MG30-B1, MG30-B2

Link function

Other

No. of units linked  Max. 16 units (total of 64 counter modules)

Operating temperature 0 to +50 °C(no condensation)
and humidity range

Cable length Max. 10 meters

between links

Storage temperature
and humidity range

—10 to +60 °C (20 to 90 % RH)
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#1: The system cannot be configured in such a way that the total
power of the modules connected to the MG 10 will exceed 54 W
when the supply voltage is 12 V or will exceed 108 W when it is
24 V.

Design and specifications are subject to change without notice.
MG10-P1/ MG10-P2



8-2. Accessories

7-pin connector for I/O made by Phoenix Contact

MC1.5/7-ST-3.5 oo 1 pc (installed on main unit)
3-pin connector for power supply made by Phoenix Contact

MC1.5/3-ST-3.5 oo, 1 pc (installed on main unit)
Link connector cap .........ccceeeveruene 2 pcs (installed on main unit)
Counter module connector cap ........ 1 pc (installed on main unit)
Instruction manual ..........ccccoceverenenininrienieneeneeeee 1 copy
FEITItE COTE ....vniiiiiiiciic e 3

MG10-P1/MG10-P2

8-3. Outline Drawing

MG10-P1
P2

MG20-DK
-DG
-DT

MG30-B1
-B2
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|24.5

105.5

99
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64.5

Units: mm
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9. Troubleshooting

If trouble is suspected, check out the following points before
requesting servicing.

@ No power.
* Has the power connector been inserted all the way in?
¢ s the correct voltage (+12 V to +24 V) being supplied?
¢ s the power connector wired correctly?
* Does the power source have a sufficient capacity (W)?

@ No communication.

* Has the RS-232C connector been inserted all the way in?

* Are the same communication settings used for both the host
unit and MG10?

¢ s the cable too long?

* Are any cables carrying heavy currents from motors or other
devices positioned near the communication cable?

e In the case of link connections, are all the MG10
communication settings the same?

(3 Problem in the count reading.
* Has the count value overflowed?
¢ s the alarm lamp on the MG10 lighted?
¢ Isthe same main module number or counter module number
being used more than once?
* Have the counter module switches been set correctly?
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Count reading does not change.

Is the HOLD lamp on the MG10 lighted?

Is the peak value mode set?

Is the data being transmitted correctly?

Are the measuring sensors connected to the counter
modules?

Are the data request commands being output correctly?

Reference point lamp on a counter module fails to
stop flashing.

Is the measuring sensor connected to the counter module
capable of outputting the reference point?

Has the measuring sensor connected to the counter module
been pushed in?

MG10-P1/MG10-P2



SicherheitsmaBnahmen

Bei dem Entwurf von Magnescale Co., Ltd. Produkten wird gréBter Wert auf die Sicherheit
gelegt. UnsachgeméaBe Handhabung wahrend des Betriebs oder der Installation ist jedoch
gefahrlich und kann zu Feuer, elektrischen Schldgen oder anderen Unfallen flhren, die
schwere Verletzungen oder Tod zur Folge haben kénnen. Darlber hinaus kann falsche
Behandlung die Leistung der Maschine verschlechtern.

Beachten Sie daher unbedingt die besonders hervorgehobenen Vorsichtshinweise in dieser
Bedienungsanleitung, um derartige Unfélle zu verhiiten, und lesen Sie die folgenden
SicherheitsmaBnahmen vor der Inbetriebnahme, Installation, Wartung, Inspektion oder
Reparatur dieses Gerates oder der Durchfiihrung anderer Arbeiten durch.

Bedeutung der Warnhinweise

Bei der Durchsicht dieses Handbuchs werden Sie auf die folgenden Hinweise und Symbole
stoBen. Machen Sie sich mit ihrer Bedeutung vertraut, bevor Sie den Text lesen.

/\ Warnung

Eine Missachtung dieser Hinweise kann zu Feuer, elekirischen Schlagen oder anderen
Unféallen flhren, die schwere Verletzungen oder Tod zur Folge haben kénnen.

/\ Vorsicht

Eine Missachtung dieser Hinweise kann zu elektrischen Schldgen oder anderen Unféllen flhren,
die Verletzungen oder Sachbeschadigung der umliegenden Objekte zur Folge haben kénnen.

Zu beachtende Symbole Symbole, die Handlungen verbieten

MG10-P1/MG10-P2
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A\ Warnung

2 * Betreiben Sie dieses Gerat nur mit der vorgeschriebenen Versorgungsspannung, da

anderenfalls die Gefahr von Feuer oder elektrischen Schlagen besteht.
* Die Klemmenleiste nicht mit nassen Handen beruhren, da es hierbei zu elektrischen
Schldgen kommen kann.

* Die Abdeckung der MG10-P1/MG10-P2 nicht 6ffnen, um die Einheit zu zerlegen oder
zu verandern, da dies zu Verbrennungen oder Verletzungen fihren kann. Durch
derartige MaBnahmen kdénnen auch die internen Stromkreise beschéadigt werden.

* Dieses Gerat arbeitet mit Gleichstrom.

SchlieBen Sie auf keinen Fall eine Wechselstromquelle an die Klemmen an, weil dies
zu einem Brand oder elektrischen Schlagen fihren kann. AuBerdem kénnen dadurch
die internen Schaltungen beschéadigt werden.

/A Vorsicht

2 * Das Gerat ist nicht explosionsgeschtzt. Es darf daher keinesfalls in einer Umgebung

verwendet werden, die brennbare Gase enthalt, da hierdurch ein Feuer entstehen
kénnte.

¢ Unbedingt darauf achten, dass die Stromversorgung ausgeschaltet wird, ehe der
Netzanschluss und Signal-Steckverbinder abgetrennt werden, damit es nicht zu

Schéaden oder Fehlfunktionen kommt.
MG10-P1/MG10-P2
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1. Uberblick

Das Hauptmodul MG10 vereint die Zihlermodule und ein
Schnittstellenmodul in einem einzigen Gerit, das Messdaten
ausgeben und verschiedene Einstellungen iiber einen RS-232C-
Anschluss (Standardausstattung) und einen E/A-Anschluss
durchfiihren kann.

Die minimale Konfiguration umfasst ein Hauptmodul und ein
Zihlermodul, wihrend die maximale Konfiguration aus einem
Hauptmodul, 16 Zghlermodulen und einem Schnittstellenmodul
besteht. Werden dariiber hinaus die Gerédte mit einem
Verbindungskabel verbunden, konnen bis zu 16 Gerite (bis zu 64
Zihlermodule sind anschlieBbar) angeschlossen werden, wobei
Steuerung und Datenausgabe iiber einen einzigen RS-232C-
Anschluss durchgefiihrt werden konnen.

Zihlermodule sind fiir den Einsatz mit den Messtastern der Serien
DK, DG#**B, DL#*B/BR und DT erhiltlich. Dariiber hinaus ko6nnen
diese Zihlermodule auch gemischt und in Kombinationen verwendet
werden.

MG10-P1/MG10-P2

1-1. Merkmale

* Kompakte Grofle eignet sich ideal fiir den Einbau in eine
Elektroteiletafel
¢ Konstruktion gestattet Installation auf DIN-Schienen (35 mm
DIN-Schienen)
* Erweiterung von 1 bis 16 Kanilen durch Modulkonfiguration
moglich
¢ Anschluss von bis zu 64 Kanélen iiber Verbindungskabel moglich
* Mischen und Anschluss jedes Modells der Messtaster der Serien
DK, DG#**B, DL#*B/BR und DT fiir gemeinsamen Einsatz
* Eingabeauflosungen von 0,1 um, 0,5 um, 1 ym, 5 pm und 10 um
werden unterstiitzt
* Zusitzlich zu Istwerten ist die Messung von Maximalwerten,
Minimalwerten und Spitze-Spitze-Werten moglich
¢ Ausfiithrung der Gut/Schlecht-Beurteilung durch die
Komparatorfunktion.
* Vier verschiedene Sitze von Komparator-Einstellwerten sind
verfiigbar.
* Wahl zwischen zwei Haltefunktionen, wenn der Messtaster fiir
Werkstiickwechsel eingezogen wird:
@ Signalspeicherfunktion fiir voriibergehendes Halten der
Istwerte
@ Pausenfunktion zum voriibergehenden Stoppen der
Aktualisierung der Maximal-, Minimal- und Spitze-Spitze-
Werte
¢ StandardmiBige Ausstattung mit RS-232C-Schnittstelle
¢ BCD-Ausgabe durch Anschluss eines getrennt erhiltlichen BCD-
Moduls moglich
¢ Externe Stromversorgung DC +12 bis +24 V

@)1



1-2. Produktreihe

Produkt Modell Bemerkungen
Hauptmodul MG10-P1  Fotokoppler-isolierter Open-
Collector-Ausgang
(Stromsenkentyp)
MG10-P2  Fotokoppler-isolierter Ausgang
(Quellenausgang)
Zahlermodul MG20-DK  Fur Serie DK
t t erhaltlich
(getrennt erhaltich) y1520-DG  Far Serien DG#+B, DL+~B/BR
MG20-DT Fur Serie DT
Schnittstellenmodul
BCD-Modul MG30-B1  Fotokoppler-isolierter Open-
(getrennt erhéltlich) Collector-Ausgang
(Stromsenkentyp)
MG30-B2 Fotokoppler-isolierter Ausgang

(Quellenausgang)

RS-232C-Kabel DZ252
(getrennt erhaltlich)

Zur Verbindung von MG10 mit
dem RS-232C-Anschluss des
externen Geréates

Verbindungskabel  LZ61
(getrennt erhaltlich)

Dient zur Verbindung mehrerer
Gerate

Verlangerungskabel CE08-#:x
(getrennt erhaltlich)

Dient zur Verlangerung des
Verbindungskabels

2 (G)
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1-3. Systemkonfiguration
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2. Teilebezeichnungen und -Funktionen
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Lampe POWER
Leuchtet in Griin auf, wenn die Stromversorgung eingeschaltet
wird und das Geriit betriebsbereit ist.

Alarmlampe
Leuchtet in Rot auf, wenn ein Zihlermodul des Gerites in den
Alarmzustand versetzt wird.

Lampe HOLD

Leuchtet in Orange auf, wenn die Haltefunktion (bei der die
Istwert-Ausgangsdaten gespeichert werden oder die
Aktualisierung der Spitzenwertdaten gestoppt wird) in einem
Zihlermodul des Gerites aktiviert wird.

Geratenummer-Einstellschalter
Dient zum Einstellen der Geratenummer von 0 bis F.

RS-232C-Kommunikations-Einstellschalter
Dient zum Einstellen der Spezifikationen fiir die RS-232C-
Kommunikation.

E/A-Anschluss
Wird mit dem E/A-Anschluss einer PLC oder eines anderen
Gerites verbunden und steuert ihn/es.

Stromeingang
Hier wird die externe Stromversorgung (DC +12 V bis 24 V)
angeschlossen.

MG10-P1/MG10-P2

RS-232C-Anschluss

Verbindet das Gerit mit einem Computer oder einem PLC-
Hostgeriit.

Der Steckverbinder am Ende des getrennt erhéltlichen RS-
232C-Kabels (DZ252) wird hier angeschlossen.

Buchse LINK IN

Bei Verwendung der Linkverbindung fiir die Gerite wird diese
Buchse iiber das Verbindungskabel (LZ61) mit der Buchse
LINK OUT eines hoherrangigen Hauptmoduls des Gerites
verbunden.

Buchse LINK OUT

Bei Verwendung der Linkverbindung fiir die Gerite wird diese
Buchse iiber das Verbindungskabel (LZ61) mit der Buchse
LINK IN eines niederrangigen Hauptmoduls des Gerites
verbunden.

Zahlermodul-Steckverbinder
Dieser wird mit dem Zihlermodul verbunden.

Schnittstellenmodulanschluss
Dieser wird mit dem Schnittstellenmodul verbunden.

Schiebesperren
Dienen zum Sichern eines angeschlossenen Moduls.

DIN-Schienen-Verankerungshebel
Sichert das Hauptgerit auf der DIN-Schiene.
G5



3. Anschlusse und Installation
3-1. AnschlieBen der Zahlermodule

Der Typ der anschlieBbaren Zihlermodule unterliegt keiner
Einschrinkung. Zihlermodule konnen gemischt und in
Ubereinstimmung mit der Anwendung verwendet werden.

Bis zu 16 Zihlermodule kénnen angeschlossen werden.

1 Entfernen Sie die Gummikappe vom Zihlermodul-
Steckverbinder an der rechten Seitenwand des Hauptmoduls.

6 (G)

Stellen Sie die Position der Schiebesperre geméf der Abbildung
ein. Schliefen Sie das erste Zahlermodul so an das Hauptmodul
an, dass der Zahlermodul-Steckverbinder korrekt ausgerichtet

L~

MG10-P1/MG10-P2




3  Sichern Sie das Zihlermodul mit den Schiebesperren an der 3-2. AnschlieBen des Schnittstellenmoduls
Ober- und Unterseite.
Nur ein Schnittstellenmodul kann angeschlossen werden.

1 Entfernen Sie die an der linken Seitenwand des Hauptmoduls
angebrachte Abdeckung mit einem Schraubenzieher oder
einem dhnlichen Werkzeug.

Achten Sie darauf, dass weder Schmutz noch Metallteilchen
in die Haupteinheit eindringen.

4 Wiederholen Sie die Schritte 2 und 3, um alle Zihlermodule
zu installieren, und bringen Sie dann die im obigen Schritt 1
entfernte Gummikappe am Steckverbinder des zuletzt
installierten Zahlermoduls an.

<Zum Entfernen der angeschlossenen Zahlermodule>
Fiihren Sie die obigen Schritte 1 bis 4 umgekehrt aus. Vergessen
Sie nicht, die Schiebesperren auszurasten, bevor Sie die Module

entfernen.

MG10-P1/MG10-P2
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2  Stellen Sie die Position der Schiebesperre gemil der Abbildung 3 Sichern Sie das Schnittstellenmodul mit den Schiebesperren
ein. SchlieBen Sie das Schnittstellenmodul so an das an der Ober- und Unterseite.
Hauptmodul an, dass die Schnittstellenmodul-Steckverbinder
korrekt ausgerichtet sind. J

|
|

<Zum Entfernen des angeschlossenen
Schnittstellenmoduls>

Fiihren Sie die obigen Schritte 1 bis 3 umgekehrt aus. Vergessen
Sie nicht, die Schiebesperren an der Ober- und Unterseite
auszurasten, bevor Sie das Modul entfernen.

MG10-P1/MG10-P2
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3-3. Installieren des Gerates auf der
DIN-Schiene

Wenn das Multi-Schnittstellengerit das Werk verlésst, sind die
Zungen an den DIN-Schienen-Verankerungshebeln verriegelt.
DIN-Schienen-Spezifikationen: 35 mm

1 Richten Sie die Oberseite der Nut an der Riickwand des Gerites
auf die Oberkante der DIN-Schiene aus.

MG10-P1/MG10-P2

2 Installieren Sie das Geriit, indem Sie es auf die Schiene driicken,
bis ein Klicken zu horen ist, so dass die Unterseite der Nut an
der Riickwand des Gerites fest auf der DIN-Schiene sitzt.
Vergewissern Sie sich, dass das ganze Gerit korrekt installiert
worden ist.

<Zum Abnehmen des Gerétes von der DIN-Schiene>
Halten Sie das Geriit fest, damit es nicht herunterfillt, und ziehen
Sie die DIN-Schienen-Verankerungshebel aller Module heraus, bis
ein Klicken zu horen ist.

G)9



3-4. AnschlieBen der Messtaster 3-5. AnschlieBen der Stromversorgung

1 SchlieBen Sie die Messtaster an die Messtaster-Anschliisse der 1 Verdrahten Sie den mitgelieferten 3-poligen Stecker mit der
Zihlermodule an. externen Stromquelle.

Nr. E/A Signal Beschreibung

3 — GND Masse

2 — Vin DC +12V bis +24 V

1 — FG Rahmenmasse

oo
2 SchlieBen Sie den verdrahteten 3-poligen Stecker an den

Stromeingang an.

Beim Anschluss des Messtasters ist auf die Zugehorigkeit zum Schalten Sie unbedingt die Stromversorgung aus, bevor Sie
jeweiligen Zdhlermodul zu achten. Durch den Anschluss des den Anschluss vornehmen.
falschen Messtasters kann ein Ausfall des Anschlusses =

1
verursacht werden.

e) (oo ™™ ©
— 1T

1000
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3-6. Link-Verbindungen

1 Verbinden Sie die Buchse LINK OUT am Hauptmodul des an
das Hostgerdt angeschlossenen Gerédtes iiber das
Verbindungskabel (LZ61) mit der Buchse LINK IN am
Hauptmodul des mittels Link-Verbindung anzuschlieenden
Geriites.

Falls das Verbindungskabel nicht lang genug ist, verldngern Sie es
mit dem getrennt erhiltlichen Verldngerungskabel CEOS.

Das Multi-Schnittstellengerét funktioniert nicht, wenn die Buchsen
LINK IN und LINK OUT verkehrt herum verbunden werden.

1]
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LINK - OUT
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3-7. Anschluss an das Hostgerat

1 Schlieflen Sie das getrennt erhéltliche RS-232C-Kabel (DZ252)
an den RS-232C-Anschluss des Hostgerites an.

Hauptmodul

Schnittstellenmodul Zahlermodul

Hostgerat RS-232C-kabel
| ——

Oooo....
Oooeo....
Oooeo....
Omeo....

O0eo.,...

Verbindungskabel 8 8 8 8 8]
o]e] o] @] @)

Verbindungskabel 8 8 8 8 8]
o]le] 0] @] @)
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4. Funktionen

Das Multi-Schnittstellengerit ist mit den folgenden Funktionen
ausgestattet.

* Spitzenwertarretierung

¢ Voreinstellung

¢ Bezugspunkt

¢ Riickstellung

e Start

¢ Gut/Schlecht-Beurteilung
¢ Halten

Die Funktionen werden durch Eingabe von RS-232C-Befehlen
eingestellt.

(Einzelheiten zu den Einstellungen und Bedienungsvorgéingen
finden Sie in der Befehlsliste in den Kapiteln 5 und 6.)

12 G)

4-1. Begriffserlauterung

Begriff

Erlduterung

Istwert

Der gegenwértig gemessene Wert

Maximalwert (MAX)

Der gemessene Maximalwert

Minimalwert (MIN)

Der gemessene Minimalwert

Spitze-Spitze-Wert

Der durch Subtrahieren des Minimalwertes
vom Maximalwert erhaltene Wert

Messmodus

Istwertmodus, Maximalwertmodus (MAX),
Minimalwertmodus (MIN) und Spitze-
Spitze-Modus

Messwert

Ein allgemeiner Begriff, der Istwert,
Maximalwert, Minimalwert und Spitze-
Spitze-Wert umfasst

Spitzenwert

Ein allgemeiner Begriff, der Maximalwert,
Minimalwert und Spitze-Spitze-Wert
umfasst

(wird in den Modulen gehalten)

Gut/Schlecht-
Beurteilungsausgabe

Das Ergebnis, das durch Vergleich der
Ober- und Untergrenze des Komparators
mit dem Messwert erhalten wird

MG10-P1/MG10-P2



4-2. Funktionsdetails

Einzelheiten zu den Einstellungen und Eingaben finden Sie in den
Kapiteln 5 und 6.

4-2-1. Spitzenwertspeicherung

Das Modell MG10 speichert die Spitzenwerte stindig.

Die Spitzenwerte konnen durch Umschalten zwischen den
Messmodi iiberpriift werden.

Die Startfunktion erméoglicht es, die Messung ab einer optionalen
Position neu zu starten.

4-2-2. Voreinstellung

Wenn der Bezugspunkt nicht verwendet wird
(Werkseinstellung)

Wenn die Voreinstellungswert-Abruf-Eingabe erfolgt, wird der
durch RS-232C eingestellte Voreinstellungswert auf den Istwert
gesetzt.

Wenn der Bezugspunkt verwendet wird

In diesem Fall verwendet die Funktion den Hauptvoreinstellungswert
(siehe Bezugspunkt-Spezifikationen). Wenn nach dem ersten Laden
des Bezugspunkts der Hauptwert als Voreinstellungswert eingegeben
wird, wird die Entfernung vom Hauptwert (Voreinstellungswert) bis
zum Bezugspunkt berechnet, und der Bezugspunkt-Versatzwert wird
intern erzeugt und gespeichert.

Nach dem zweiten und jedem weiteren Laden des Bezugspunkts
wird der Bezugspunkt-Versatzwert automatisch geladen, was
bedeutet, dass sich die Eingabe des Voreinstellungswertes beim

zweiten und jedem weiteren Mal ertiibrigt.
MG10-P1/MG10-P2

4-2-3. Bezugspunkt

Wenn der Bezugspunkt nicht verwendet wird
(Werkseinstellung)

Nach dem Einschalten der Stromversorgung wird der Messmodus
automatisch aktiviert.

(Inkrementalbetrieb)

Wenn der Bezugspunkt verwendet wird

Nach dem Einschalten der Stromversorgung wird das Gerit
automatisch in den Bezugspunktsignaleingabe-Wartezustand
versetzt und schaltet dann automatisch auf den Messmodus um,
wenn der Bezugspunkt passiert wird.

[Hinweis]

Diese Funktion kann nur verwendet werden, wenn ein Messtaster
mit Bezugspunkt benutzt wird.

[Bezugspunkt-Einstellverfahren (Fiir Serie DK)]

1 Schalten Sie die Stromversorgung ein.
Die Bezugspunktlampe des Zéhlermoduls beginnt zu blinken.

POWER O
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Am ©
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Driicken Sie die Spindel des Messtasters um 1 mm oder mehr
nach oben, und ziehen Sie sie wieder heraus.

Die Bezugspunktlampe des Ziahlermoduls hort auf zu blinken
und leuchtet stindig.

= | Mindestens 1 mm

hineindricken.

Richten Sie den Messtaster auf das zu messende Hauptobjekt

aus.

14 G)

4 Geben Sie mittels RS-232C-Befehl den Hauptwert als
Voreinstellungswert ein.
Ubertragen Sie den Befehl SETUP, den Befehl P, und dann
den Befehl CLOSE in dieser Reihenfolge.
Der Bezugspunkt-Versatzwert wird im Zihlermodul
gespeichert.

Sobald dieser Wert eingestellt worden ist, wird der Bezugspunkt
automatisch eingestellt, nachdem die Stromversorgung das néchste
Mal eingeschaltet oder die Spindel des Messtasters um 1 mm oder
mehr hochgedriickt worden ist. Um den Bezugspunkt erneut
einzustellen, 16schen Sie den Bezugspunkt-Versatzwert mittels RS-
232C-Befehl, und wiederholen Sie den Vorgang ab Schritt 1.

4-2-4. Riickstellung

Diese Funktion stellt alle Messwerte auf Null zuriick, ohne

Riicksicht darauf, ob der Voreinstellungswert eingestellt ist oder

nicht.

¢ Die Bezugspunkt-Einstellung wird auch aufgehoben, wenn der
Bezugspunkt benutzt wird. Stellen Sie den Bezugspunkt erneut
ein.

¢ Falls eine Riickstellungseingabe erfolgt, wahrend der
Bezugspunkt eingestellt wird, wird die Bezugspunkt-Einstellung
aufgehoben, sobald die Riickstellungseingabe zugefiihrt wird.

MG10-P1/MG10-P2



4-2-5, Start

Diese Funktion startet die Aktualisierung des Spitzenwertes, sobald
eine Eingabe zugefiihrt wird.

Messwerténderungen im jeweiligen Modus bei
Zufiihrung einer Eingabe

Istwert Bleibt unverandert

Maximalwert Der Istwert zum Zeitpunkt der Eingabe wird
eingestellt

Minimalwert Der Istwert zum Zeitpunkt der Eingabe wird

eingestellt

Der durch Subtrahieren des Minimalwertes
(Null) vom Maximalwert erhaltene Wert
zum Zeitpunkt der Eingabe wird eingestellt

Spitze-Spitze-Wert

4-2-6. Gut/Schlecht-Beurteilung
(Komparator)

Diese Funktion beurteilt “gut” oder “schlecht” fiir die Messwerte
im eingestellten Messmodus.

Die Gut/Schlecht-Beurteilungsergebnisse werden zu den RS-232C-
oder BCD-Daten von MG30-B (getrennt erhiltlich) hinzugefiigt
und ausgegeben.

Die Komparatorwerte legen die Ober- und Untergrenze fest. Bis zu
vier Sitze von Komparatorwerten konnen eingestellt werden, und
der verwendete Wertesatz kann wihrend der Messung gewechselt
werden.

RS-232C-
Beurteilungsausgabe

Messwert Beurteilung

Messwert > Obergrenze Obergrenze NG U

MG10-P1/MG10-P2

Messwert = Obergrenze Gut G
Untergrenze < Messwert < Obergrenze  Gut G
Messwert = Untergrenze Gut G

Messwert < Untergrenze Untergrenze NG L
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4-2-7. Halten

Istwert-Ausgabedatenspeicherung (Speicherung)

Im Istwertmodus hilt diese Funktion die Ausgabedaten und die Gut/
Schlecht-Beurteilungsausgabe fiir diesen Wert.

[Speicherbedingungen]

¢ Das Start-Eingangssignal wird als Halte-Eingabe durch die
Parameter-Einstellung festgelegt.

¢ Istwertmodus

Hinweis
Diese Funktion ist unwirksam, wenn der Spitzenwertmodus als
Messmodus verwendet wird.

Speicherung AUS Istwert

Speicherung EIN

16 (G)

Spitzenwertdaten-Aktualisierungsstopp (Pause)

Diese Funktion ermoglicht es, die folgenden Messungen
durchzufiihren, wihrend die Spitzenwerte gehalten werden.

Sie ist niitzlich, wenn die Spitzenwerte fiir mehrere Werkstiicke
oder Positionen gemessen werden sollen.

Wenn die Spitzenwert-Datenaktualisierungs-
Stoppfunktion wirksam ist-

Die Spitzenwertaktualisierung wird gestoppt.

Der Istwert wird stindig aktualisiert.

Wenn der Maximalwertmodus, der Minimalwertmodus oder der
Spitze-Spitze-Wert-Modus als Messmodus eingestellt ist, erfolgt
keine Aktualisierung der Gut/Schlecht-Beurteilungsausgabe und der
Ausgabedaten, selbst wenn der Messtaster betdtigt wird.

Wenn die Spitzenwert-Datenaktualisierungs-
Stoppfunktion unwirksam ist
Die Spitzenwerte werden stindig aktualisiert.

Maximalwert

Istwert
Pause EIN Pause AUS

MG10-P1/MG10-P2



5. Einstellungen

Die in diesem Kapitel beschriebenen Einstellungen betreffen die
Parameter fiir die Initialisierung des Hauptgerites beim Einschalten
der Stromversorgung. Sie bleiben auch nach dem Ausschalten der
Stromversorgung erhalten.

5-1. Werkseinstellungen
Speicherwert-Einstellungen

Die Einstellungen werden mittels RS-232C-Einrichtungsbefehl
gedndert (sieche Abschnitt 5-4).

Posten Werkseinstellung
Bezugspunkt Unbenutzt
Messmodus Istwertmodus
Voreinstellungswert 0
Komparatorsatznummer 1

Komparator-Obergrenze 0 :* Fir alle Satznummern von 1 bis 4

Komparator-Untergrenze 0 :* Fir alle Satznummern von 1 bis 4
Start/Halte-Einstellung Startfunktion

RS-232C-Auslésereingabe- Niedergeschwindigkeitsmodus-
Einstellung Einstellung

Einheit mm
RS-232C-Ausgabedatenformat Messmodus + Gut/Schlecht-
Beurteilungsergebnis-

Additionsmodus (Modus 3)
Siehe Abschnitt 6-1-3.

RS-232C-
Datenubertragungsformat

Trennung durch Leerstellen

MG10-P1/MG10-P2

Kommunikationsparameter-Einstellungen
(RS-232C-Kommunikations-Einstellschalter)

Diese Einstellungen werden mithilfe der DIP-Schalter geéndert.
(Siehe Abschnitt 5-2.)

Kommunikationsgeschwindigkeit: 9600 bps

Datenlidnge : 8 Bit

Stoppbitliange : 1 Bit

Paritit : Keine

Begrenzungszeichen-Ausgang  : “CR” + “LF”

Ablaufsteuerung : Hardware-Ablaufsteuerung
(RTS, CTS)

)17



5-2. Hauptmodul-Einstellungen
5-2-1. Geratenummer-Einstellungen

Fiir jedes Gerit wird eine Gerdtenummer eingestellt.
Gerdatenummern werden in den Befehlen verwendet, die fiir die
Einstellungen und Operationen eingegeben werden.

Verwenden Sie nicht dieselbe Geritenummer unter verbundenen
Geriten.

1 Drehen Sie den Geritenummer-Einstellschalter mit einem
Schraubenzieher oder einem dhnlichen Werkzeug, um den Pfeil
des Schalters auf die gewiinschte Nummer auszurichten.

UNIT No.

Einstellbereich: O bis F

18 (G)

5-2-2. Kommunikationsparameter-
Einstellungen

Diese Parameter werden zur Einstellung der RS-232C-
Kommunikationsspezifikationen verwendet.

Die Werkseinstellungen sind durch Fettdruck hervorgehoben.
[Hinweis |

Achten Sie bei Verwendung einer Link-Verbindung unbedingt darauf,
die gleichen Einstellungen fiir die Kommunikationsparameter (aufler der
Haupteinstellung fiir den RS-232C-Kommunikationseinrichtungsschalter
SW 1) und den RS-TRG-Modus (Hochgeschwindigkeitsmodus/
Niedergeschwindigkeitsmodus) zu wihlen. Falls unterschiedliche
Einstellungen an den einzelnen Geriten hergestellt sind, ist keine normale
Kommunikation moglich.

— |
"_‘ i~
2@ [ To
. [w
F =
= Qe B
© a—
O o |
— b NO <+
|E — 232C-SET
L — \ J
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Kommunikationsgeschwindigkeits-

SwW7 Sw 8

Begrenzereinstellung SW 2
“CR” + “LF” OFF
“CR” ON
Link-Einstellung SW1
Normaleinstellung OFF
Haupteinstellung ON

Einstellung

2400 bps OFF OFF
9600 bps ON OFF
19200 bps OFF ON
38400 bps ON ON
Datenléngen-Einstellung SW 6

8 bit OFF

7 bit ON
Stoppbit-Einstellung SW 5

1 bit OFF

2 bit ON

Paritatseinstellung

SwW3 SW 4

OFF OFF OFF
ON Even ON OFF
ON Odd ON ON

MG10-P1/MG10-P2
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5-3. Einstellungen der getrennt
erhaltlichen Zahlermodule

Fiir das Zdhlermodul werden die Moduladresse sowie die
Zihlerpolaritdt und Auflosung des anzuschliefenden Messtasters
mit Schaltern eingestellt. Weitere Einzelheiten finden Sie in der
Gebrauchsanleitung des Zahlermoduls.

5-3-1. Zahlermodulnummer (Kanalnummer)-
Einstellschalter

Dieser Schalter wird verwendet, um die Modulnummer auf einen
Wert von O bis F einzustellen.

Modulnummern, die Kanalnummer des Messtasters bestimmen,
werden in den Befehlen verwendet, die fiir die Einstellungen und
Operationen eingegeben werden.

Verwenden Sie nicht dieselbe Nummber fiir mehr als ein Modul in
einer Einheit.

Wird dieselbe Nummer fiir mehr als ein Modul eingestellt, arbeitet
das System nicht einwandfrei.

20 (G)

5-3-2. Messtaster-Einstellungen

Stellen Sie die Messtaster-Einstellschalter entsprechend dem
anzuschlieBenden Messtaster ein.

Weitere Einzelheiten finden Sie in der Gebrauchsanleitung des
betreffenden Zihlermoduls.

Zéahlerpolaritatseinstellung SW1
Einschubrichtung “+” ON
Einschubrichtung “~” OFF

Die Werkseinstellungen sind durch Fettdruck hervorgehoben.

Unterstiitzter Sensor SW 2 SwW3 SW 4 Auflésung
— OFF OFF OFF Unbenutzt
Serie DK (0,1 um) ON OFF OFF 0,1 um
Serie DK (0,5 um) OFF ON OFF 0,5 um
Serie DG#+B

DT512 ON ON OFF 1um
DT12, DT32, OFF OFF ON 5um
DL=+BR

DL310B, DL330B ON OFF ON 10 um

— OFF ON ON Unbenutzt
— ON ON ON Unbenutzt

MG10-P1/MG10-P2



5-4. Andern der Werkseinstellungen
(RS-232C-Befehle)

Die Einrichtungsbefehle fiir die RS-232C-Kommunikation werden
verwendet, wenn die Werkseinstellungen geéndert werden sollen.
Die neuen Einstellungen werden wirksam, wenn die Einrichtung
durch den Schlieen-Befehl beendet wird.

Die hier vorgenommenen Einstellungen werden im internen
Speicher gespeichert, wo sie auch nach dem Ausschalten der
Stromversorgung erhalten bleiben. Beim néchsten Einschalten der
Stromversorgung wird das Gerit mit den neuen Einstellungen
hochgefahren. Angaben zu den Kommunikationsspezifikationen
finden Sie unter “6-1. RS-232C-Schnittstelle”.

Nach Ubertragung des SchlieBen-Befehls beansprucht das
Speichern der Daten maximal 3 Sekunden. Wihrend dieser
Zeitdauer darf die Stromversorgung des Gerites auf keinen Fall
ausgeschaltet werden, da es anderenfalls u.U. nicht mehr normal
arbeitet.

MG10-P1/MG10-P2

Kommunikation mit der standardméBigen
Windows-Anwendung “HyperTerminal”

1 Verbinden Sie das MG10 und einen Windows-PC mit einem

RS-232C-Kabel DZ252 (getrennt erhiltlich).

* Schliefen Sie das Kabel an den seriellen Anschluss Com1
des PC an. Falls Com1 belegt ist und Com?2 fiir den Anschluss
verwendet wird, ersetzen Sie Coml durch Com2 in der
folgenden Beschreibung.

2 Klicken Sie auf “Start” — “Alle Programme” — “Zubehor”

— “Kommunikation” — “HyperTerminal”.

* Falls “Kommunikation” und “HyperTerminal” nicht
vorhanden sind, klicken Sie auf “Start” —
“Systemsteuerung” — “Software”, installieren Sie
HyperTerminal, und fangen Sie noch einmal von vorne an.
(Einzelheiten finden Sie in der Hilfeanleitung von Windows.)

3 Doppelklicken Sie auf “Hypertrm.exe”.

Geben Sie “MG10” als Namen ein, und klicken Sie auf OK.
(Ein optionaler Name kann ebenfalls eingegeben werden. Eine
Abkiirzung wird mit diesem Namen erzeugt.)

5 Das Fenster “Verbindungseinrichtung” erscheint.
Wiihlen Sie “Direkt an Com1” fiir “Verbindungsmethode” in
diesem Fenster.

(G) 21



6 Stellen Sie die Baudrate und andere Parameter in
Ubereinstimmung mit den MG10-Einstellungen unter
“Eigenschaften von Com1” ein.

Wihlen Sie “Hardware” (RTS und CTS-Signale verwenden)
fiir die Ablaufsteuerung.

7 Klicken Sie zunichst auf “Anrufen” — “Trennen” und dann
auf “Datei” — “Eigenschaften”. Das Fenster “Eigenschaften”
erscheint.

Klicken Sie im Fenster “Eigenschaften” zunichst auf das
Register “Einstellungen” und dann auf die Schaltfliche
“ASCII-Konfiguration...”. Das Fenster “ASCII-Konfiguration”
erscheint.

Aktivieren Sie die Kontrollkéstchen “Gesendete Zeilen enden
mit Zeilenvorschub” und “Eingegebene Zeichen lokal ausgeben
(lokales Echo)”, und klicken Sie dann auf die Schaltfliche
“OK”. Das Fenster “Eigenschaften” schlief3t sich.

Klicken Sie auf “Anrufen” — “Verbinden”.

8 Driicken Sie “R” — “Return” an der Tastatur, um die Daten
auf dem Bildschirm anzuzeigen, und priifen Sie, ob die
Kommunikation durchgefiihrt werden kann.

MG10-P1/MG10-P2
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5-4-1. Liste der Einrichtungsbefehle

Befehl Einstellungsposten

SETUP SETUP Starten Sie die Parameter-Einrichtung.

MODE Zum Einstellen des Messmodus.

P Zum Einstellen des Voreinstellungswertes.

CH Zum Einstellen der Komparator-Obergrenze.

CL Zum Einstellen der Komparator-Untergrenze.

SCN Zum Einstellen der Komparatorsatznummer.

REF Zum Einstellen des Bezugspunkts.

LCLR Zum Léschen der Bezugspunkt-Einstellung
(Bezugspunkt-Versatzwert).

STTERM Zur Wahl der externen Starteingabefunktion.

RSSEP Zur Wahl des RS-232C-Datenubertragungsformats
(Separator).

RSFORM Zur Wahl des RS-232C-Ausgabedatenformats.

RSTRG Zur Wahl des RS-232C-Ausldsers oder internen
Timers.

SCALE Zur Wahl der MefBeinheit (mm/Zoll)

CLOSE Zum Beenden der Parameter-Einrichtung.

MG10-P1/MG10-P2

5-4-2. Details der Befehlseinstellungen

ASCII-Code wird fiir alle Befehle verwendet. Ein Befehl wird durch
“CR” oder “CR” + “LF” beendet. (“CR”: Wagenriicklauf; “LF”:

Zeilenvorschub)
* Wahl mittels Kommunikations-Einstellschalter Nr.2 am
Hauptgeriit.
OFF: “CR” + “LF” (Werkseinstellung)
ON :“CrR”

¢ Auf den folgenden Seiten werden “®” und “@” zur
Bezeichnung des einzustellenden Wertes verwendet.

* Wenn eine Einstellung eingegeben wird, muss ein Zahlenwert
innerhalb des zugewiesenen Bereichs gewihlt werden:
Anderenfalls wird der Wert nicht eingestellt.

¢ Wenn keine Polaritit (+ oder —) eingegeben wird, wird +
angenommen.

[Daten, die vor den Befehlen eingegeben werden]

Daten Auswahlbereich In den Beschreibungen
verwendetes Symbol

Geratenummer 0 bis F oder * ©)]

Modulnummer O bis F oder * @

¢ 0 bis Fsind Hexadezimalzahlen, die im Dezimalsystem O bis 15
entsprechen.

* x wird verwendet, wenn die Einstellungen fiir alle Gerite oder
Module gelten sollen. G) 23



Einrichtungsbefehle

Befehl
Schreiben/Lesen

Beschreibung

Befehl

Schreiben/Lesen

Beschreibung

SETUP

Befehl SETUP

Starten Sie die Parameter-Einrichtung.

Startet die Parameter-Einrichtung.

MODE=/MODE=? Zum Einstellen des Messmodus.

Befehls-/

O@MODE=®

Antwortformat  ®=0: Istwertmodus (REAL)
1: Maximalwertmodus (MAX)
2: Minimalwertmodus (MIN)
3: Spitze-Spitze-Wert-Modus (P-P)

P=/P=?

Befehls-/ ®P=03

Zum Einstellen des Voreinstellungswertes.

Antwortformat  ®=Der Wert hangt von der Eingabeauflésung ab.

Aufldsung

Einstellung

0,1 um
0,5 um

2-stellige Ganzzahl + Dezimalpunkt + 4 Dezimalstellen
—99,9999 bis +99,9999

—99,9995 bis +99,9995
(Die letzte Ziffer muss immer eine 5 oder 0 sein)

CH=/CH="?
CL=/CL=?

1um
5um

3-stellige Ganzzahl + Dezimalpunkt + 3 Dezimalstellen
—999,999 bis +999,999

—999,995 bis +999,995
(Die letzte Ziffer muss immer eine 5 oder 0 sein)

10 um

4-stellige Ganzzah! + Dezimalpunkt + 2 Dezimalstellen
—9999,99 bis +9999,99

24 (G)

Befehls-/

Zum Einstellen der Komparator-Obergrenze.
Zum Einstellen der Komparator-Untergrenze.
O@CHR=-®
Antwortformat  D@CLA=®

®=1 :Komparatorsatznummer 1
2 :Komparatorsatznummer 2
3:Komparatorsatznummer 3
4 :Komparatorsatznummer 4

@=Der Wert hangt von der Eingabeauflésung ab.

Aufidsung

Einstellung

0,1 um
0,5 um

2-stellige Ganzzahl + Dezimalpunkt + 4 Dezimalstellen
—99,9999 bis +99,9999

—99,9995 bis +99,9995
(Die letzte Ziffer muss immer eine 5 oder 0 sein)

1um
5um

3-stellige Ganzzahl + Dezimalpunkt + 3 Dezimalstellen
—999,999 bis +999,999

—999,995 bis +999,995
(Die letzte Ziffer muss immer eine 5 oder 0 sein)

10 um

4-stellige Ganzzah! + Dezimalpunkt + 2 Dezimalstellen
—9999,99 bis +9999,99

Diese Einstellung wird ignoriert, wenn die Untergrenze gréBer ist
als die Obergrenze bzw. wenn die tatsachliche Obergrenze
kleiner ist als die Untergrenze. Vergewissern Sie nach einer
Anderung der Einstellwerte unbedingt, dass der Wert der
Obergrenze gleich oder gréBer als der Wert der Untergrenze ist.

MG10-P1/MG10-P2



Einrichtungsbefehle

Befehl
Schreiben/Lesen

Beschreibung

Befehl

Schreiben/Lesen

Beschreibung

RSFORM=/RSFORM=? Zur Wahl des RS-232C-Ausgabedatenformats.

Befehls-/

(MDRSFORM=(®

Antwortformat  ®=0:Modus 1

1:Modus 2

2:Modus 3
(Einzelheiten zu Modus 1 bis 3 finden Sie im
Abschnitt “6-1-3".)

SCN=/SCN=? Zum Einstellen der Komparatorsatznummer.
Befehls-/ @®@SCN=®
Antwortformat 3= 1:Satznummer 1
2:Satznummer 2
3:Satznummer 3
4:Satznummer 4
REF=/REF=?  Zum Einstellen, ob der Bezugspunkt verwendet
Befehls-/ wird oder nicht.
Antwortformat  (D@REF=0
(®=0:Bezugspunkt wird verwendet
(Bezugspunkt-Lademodus aktiviert)
1:Bezugspunkt wird nicht verwendet
(Zahlermodus aktiviert)
LCLR Zum Léschen der Bezugspunkt-Einstellung

Befehlsformat

(Bezugspunkt-Versatzwert).

®®@LCLR

STTERM=/STTERM=?
Befehls-/
Antwortformat

Zur Wahl der externen Starteingabefunktion.
OSTTERM=Q
(®=0:Startfunktion

1 :Haltefunktion (Speicherung)

RSSEP=/RSSEP=?
Befehls-/
Antwortformat

Zur Wahl des RS-232C-Dateniibertragungsformats
(Separator).
(MDRSSEP=®
(®=0:SPACE
1:“CR” + “LF”

MG10-P1/MG10-P2
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Befehl Beschreibung Befehl Beschreibung

Schreiben/Lesen Schreiben/Lesen
RSTRG=/RSTRG=? Zur Wahl des RS-232C-Auslésers oder internen SCALE Zur Einstellung der MafBeinheit (mm/Zoll).
Befehls-/ Timers. Befehlsformat (DSCALE=(®
Antwortformat  DRSTRG=Q) ®=0:mm
(®=0: RS-232C-Ausléser-Niedergeschwindigkeitsmodus, 1:1/25,4 mm

interner Timer nicht benutzt
1: RS-232C-Ausldser-Hochgeschwindigkeitsmodus,
interner Timer nicht benutzt

: RS-232C-Ausldser nicht benutzt, interner Timer 0,2 s.
: RS-232C-Ausléser nicht benutzt, interner Timer 0,5 s.
: RS-232C-Ausldser nicht benutzt, interner Timer 1,0 s.
: RS-232C-Ausldser nicht benutzt, interner Timer 5,0 s.
: RS-232C-Ausldser nicht benutzt, interner Timer 10's.
: RS-232C-Ausléser nicht benutzt, interner Timer 30 s.
: RS-232C-Ausldser nicht benutzt, interner Timer 60 s.

9: RS-232C-Ausldser nicht benutzt, interner Timer 300 s.
Niedergeschwindigkeitsmodus:

Mechanische Kontakteingabe (Relais, Schalter usw.)
Hochgeschwindigkeitsmodus:

Elektronische Kontakteingabe (Transistor usw.)

CLOSE Zum Beenden der Parameter-Einrichtung.
Befehlsformat CLOSE
Zum Beenden der Parameter-Einrichtung und
Speichern der Einrichtungsdaten.

0ONOO O~ WN

Bei Verwendung einer Link-Verbindung kann der interne Timer
nicht benutzt werden. Vergewissern Sie sich unbedingt, dass alle
Gerate entweder auf den RS-TRG-Niedergeschwindigkeitsmodus
oder den RS-TRG-Hochgeschwindigkeitsmodus eingestellt sind.
Falls unterschiedliche Einstellungen an den einzelnen Geréaten
hergestellt sind, ist keine normale Kommunikation méglich.

MG10-P1/MG10-P2
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6. Operation

Operationen werden durch Befehle mittels RS-232C-
Kommunikation und durch Eingabe von Signalen iiber den E/A-
Anschluss durchgefiihrt. (Wenn das Schnittstellenmodul
angeschlossen worden ist, konnen Operationen auch iiber das
Schnittstellenmodul durchgefiihrt werden. Weitere Einzelheiten
finden Sie in der Gebrauchsanleitung des Schnittstellenmoduls.)
Uberpriifen Sie auch die Bezugspunkt-Einstellung, indem Sie auf den
Abschnitt “4-2-3. Bezugspunkt” Bezug nehmen.

Beim Ausschalten der Stromversorgung werden alle Inhalte aufler
den mit den Einrichtungsbefehlen eingestellten Parameter geldscht.

Operationstyp RS-232C | E/A-Anschluss

Messmodusénderungen

Voreinstellungswert-Abruf

Riickstellung QO (Alle Kanale auf einmal)
Start

Voreinstellungswert-Einstellung

O (Alle Kanale auf einmal)

Komparatorwert-Einstellung

Auswahl der Komparator-Satznummer

Spitzenwertdaten-Aktualisierungsstopp O (Alle Kanale auf einmal)

(Pause)

Istwert-Datenausgabespeicherung O (Alle Kanale auf einmal)

Bezugspunkt-Ladung

Lesen des Bezugspunkt-Versatzwertes

Lesen der Software-Version

O|O|O|0O|O] ©O|0|0|0|0|0|0|0

Gesamtausgabe fur Alarm O (Gesamtalarm)

MG10-P1/MG10-P2
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6-1. RS-232C-Schnittstelle

6-1-1. Spezifikationen der RS-232C-
Schnittstelle

Kompatibel mit EIA RS-232C-Standard

Signale
Ubertragungsrate :
Daten
Paritit
Stoppbit
Kabellidnge

Verwenden Sie ein RS-232C-Kabel DZ252 (getrennt erhiltlich)

: Asynchron, Start-Stopp-System, Halbduplex-System

2400, 9600, 19200, 38400 bps

: 7 oder 8 Bit
: Keine, ungerade oder gerade; wihlbar
: 1 oder 2 Bit
: Max. 15m

Ablaufsteuerung : Hardware-Ablaufsteuerung (RTS, CTS)

6-1-2. Stiftbelegung der Steckverbindung

1]

] ) @

1]

100

Stiftbeschreibung

Am Hostgerit

Anschlu3

Pol Nr. Pol Nr.

1 1

2 —1 2

3 3

4 4

5 5

6 6

7 7

8 8

Kasten . 9
8pin mini DIN | Abgeschimtes | Kasten

Kabel 9pin Dsub

MG10
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Personal-computer
DZz252

Stift-Nr. E/A Beschreibung Signal
1 N.C —

2 SG (Signal GND) —— SG

3 | RXD (Daten empfangen) —<— TXD

4 O  TXD (Daten iibertragen) —>— RXD
5 | CTS (Sendebereitschaft) —<— RTS
6 O  RTS (Sendeanforderung)—>— CTS
7 +10V DSR

8 N.C

MG10-P1/MG10-P2



6-1-3. Kommunikationsformat M Zahlenwert:
Fixiert auf 8 Byte: Zeichen + oder — gefolgt von den Daten

Kommunikationsdaten-Ausgabeformat (einschlieBlich Dezimalpunkt)
[Beispiel 1] Fiir eine Auflésung von 0,1 um
: “=99.9999” bis “+99.9999”

[Beispiel] A\ . D A . D cec A . . [Beispiel 2] Fiir eine Auflésung von 10 um
IKanal 0 = IKanal 1 = KaWB;gw_enz'ungszeichen “=9999.99” bis “+9999.99”
Ausgabedaten Ausgabedaten Ausgabedaten [Beispiel 3]  Im Falle eines Uberlaufs wird die Zihlung
fortgesetzt, aber das Anfangszeichen wechselt
A Kopf: zu “F”
5 Byte (abhingig vom Kommunikationsmodus) “=99.9999” — “—~F(0.0000” — “-~F0.0001”
Byte 1: Anfangszeichen .................... Geridtenummer 0 bis F [Beispiel 4] Wenn ein Alarm aufgetreten ist, erscheint
Byte 2: 2. Zeichen ......c.cccceevevencnennen. Kanalnummer 0 bis F “Error”:
Byte 3: 3. Zeichen ............ Modus Istwertmodus N (7,7 CEY, Y, Yr, o7, 1)
Maximalwertmodus tA
Minimalwertmodus 1 ODatenseparateichen:
Spitze-Spitze-Wert-Modus : P 1 Byte “ “ (Leerstelle) oder 2 Byte “CR” + “LF”
Byte 4: 4. Zeichen......c.cccvevenenenecicncncnennne Geridt M (mm) Wabhl mittels RS-232C-Befehl (Werkseinstellung: Leerstelle).
I (Zoll)
Byte 5: 5. Zeichen Komparator-Beurteilungswert ® Begrenzer:
.............................. Obergrenze NG U 2 Byte “CR” + “LF” oder 1 Byte “CR”
Innerhalb des Bereichs :G Wahl mittels Kommunikations-Einstellschalter Nr.2 am
Untergrenze NG L Hauptgerit.
Wenn ein Alarm aufgetreten ist : E OFF : “CR” + “LF” (Werkseinstellung)
ON :“Cr”

MG10-P1/MG10-P2
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Kommunikationsmodi

Es gibt drei Modi mit unterschiedlicher Kopfausgabe.

Modus 1: Normale Datenausgabe
Kopf besteht aus 2 Byte
(Geritenummer + Kanalnummer)
[Beispiel] “00—09.9999”

Modus 2: Datenausgabe mit hinzugefiigter
Messmodusinformation
Kopf besteht aus 4 Byte
(Gerdtenummer + Kanalnummer + Modus + Gerit)
[Beispiel] “00NM—09.9999”

Modus 3: Datenausgabe mit hinzugefiigter
Messmodus- und Gut/Schlecht-
Beurteilungsergebnisinformation
Kopf besteht aus 5 Byte
(Gerdatenummer + Kanalnummer + Modus + Gerit +
Komparator—Beurteilungswert)

[Beispiel] “00NMG—-09.9999”

30 (G)

6-1-4. Link-Verbindung

Bei der Link-Verbindung verwendete Formate

Die Daten werden im jeweils vorgegebenen Kommunikationsformat

(siehe Abschnitt “6-1-3") der Reihe nach ab dem hochstrangigen

Geriit ungeachtet der eingestellten Gerdtenummern ausgegeben.

Das hochstrangige Geriit ist das an das Hostgerit (PC oder PLC)

angeschlossene Gerit, und die untergeordneten Gerite werden

entsprechend der Link-Verbindungsreihenfolge ab dem

hochstrangigen Gerit eingestuft.

¢ Die Daten jedes Gerites werden durch Begrenzungszeichen
getrennt und ausgegeben.

* Fiir Link-Verbindungen werden keine besonderen Befehle
verwendet.

* Verwenden Sie zum Verldngern des Verbindungskabels (LZ61)
eine Kabelldnge von maximal 10 m.

Achten Sie bei Verwendung einer Link-Verbindung unbedingt darauf,

die gleichen Einstellungen fiir die Kommunikationsparameter (auf3er der

Haupteinstellung fiir den RS-232C-Kommunikationseinrichtungsschalter

SW 1) und den RS-TRG-Modus (Hochgeschwindigkeitsmodus/

Niedergeschwindigkeitsmodus) zu wihlen. Falls unterschiedliche

Einstellungen an den einzelnen Geriten hergestellt sind, ist keine normale

Kommunikation moglich.

MG10-P1/MG10-P2



6-1-5. Operationsbefehle

Liste der Operationsbefehle

Befehl Einstellungsposten = Bemerkungen

R Zum Laden der Daten aller Kanéle.

r Zum Laden der Daten bestimmter Kanéle.

P-P Zum Umschalten auf Spitze-Spitze-Wert-Modus.

MAX Zum Umschalten auf Maximalwertmodus.

MIN Zum Umschalten auf Minimalwertmodus.

REAL  Zum Umschalten auf Istwertmodus.

MODE Zum Einstellen des Einzelheiten zum Einstellen
Messmodus. der Messmodi in Abschnitt 5-4.

RCL Zum Abrufen des Voreinstellungswertes.

RES Riickstellung.(Nullriickstellung/Bezugspunkt-Einstellungsabbruch)

START Start.

P Zum Einstellen des Einzelheiten zum Einstellen
Voreinstellungswertes. dieses Wertes in Abschnitt 5-4.

CH Zum Einstellen der Einzelheiten zum Einstellen
Komparator-Obergrenze. dieses Wertes in Abschnitt 5-4.

CL Zum Einstellen der Einzelheiten zum Einstellen
Komparator-Untergrenze. dieses Wertes in Abschnitt 5-4.

Details der Befehlsoperationen

ASCII-Code wird fiir alle Befehle verwendet. Ein Befehl wird durch
“CR” oder “CR” + “LF” beendet. (“CR”: Wagenriicklauf; “LF”:

Zeilenvorschub)
* Wahl mittels Kommunikations-Einstellschalter Nr.2 am
Hauptgeriit.
OFF: “CR” + “LF” (Werkseinstellung)
ON :“CrR”

¢ Auf den folgenden Seiten werden “®” und “@” zur
Bezeichnung des einzustellenden Wertes verwendet.

* Wenn eine Einstellung eingegeben wird, muss ein Zahlenwert
innerhalb des zugewiesenen Bereichs gewihlt werden:
Anderenfalls wird der Wert nicht eingestellt.

* Wenn keine Polaritit (+ oder —) eingegeben wird, wird +
angenommen.

[Daten, die vor den Befehlen eingegeben werden]

Daten Auswahlbereich In den Beschreibungen
verwendetes Symbol

Geratenummer 0 bis F oder = ©)]

SCN Zum Einstellen der Einzelheiten zum Einstellen

Komparator-Satznummer. dieser Nummer in Abschnitt 5-4.

PAU Zum Aktivieren des Spitzenwert-Datenaktualisierungsstopps.

LCH Zum Aktivieren der Istwert-Ausgabedatenspeicherung.

L Zum Laden des Bezugspunkits.

MG10-P1/MG10-P2

Modulnummer 0 bis F oder = ®

¢ 0 bis Fsind Hexadezimalzahlen, die im Dezimalsystem O bis 15
entsprechen.

¢ = wird verwendet, wenn die Einstellungen fiir alle Gerite oder
Module gelten sollen. @) 31



Operationsbefehle

Einzelheiten zur Einstellung der Befehle, wenn die Befehle mit den
Einstellungsbefehlen identisch sind (siehe die Liste der
Operationsbefehle), finden Sie in Abschnitt 5-4.

Befehl

Beschreibung

Befehl Beschreibung

P-P Zum Umschalten auf Spitze-Spitze-Wert-Modus.
Befehlsformat (D@P-P

MAX Zum Umschalten auf Maximalwertmodus.
Befehlsformat  (D@MAX

MIN Zum Umschalten auf Minimalwertmodus.
Befehlsformat  (D@MIN

REAL Zum Umschalten auf Istwertmodus.
Befehlsformat (D@REAL

RCL Zum Abrufen der Voreinstellungswerte.

Befehlsformat

®®@RCL

RES

Riickstellung
®@RES
(Nullriickstellung/Bezugspunkt-Einstellungsabbruch)

START

Start

O@START

* Stellen Sie den bei der Befehlseingabe
erzeugten Istwert als Maximal- und
Minimalwert ein (Null fir Spitze-Spitze-Wert),
und starten Sie die Spitzenwertmessung.
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PAU
Befehlsformat

Zum Aktivieren des Spitzenwert-

Datenaktualisierungsstopps.

O@PAUB

(®=ON :Spitzenwert-Datenaktualisierungsstopp
OFF : Spitzenwert-Datenaktualisierungsstoppabbruch

LCH
Befehlsformat

Zum Einstellen der Istwert-Datenspeicherung.

O@LCH®

(®=0N :Istwert-Ausgabedatenspeicherungsstopp
OFF : Abbruch des Istwert-Ausgabedatenspeicherungsstopps

L
Befehlsformat

Zum Laden des Bezugspunkis.

@eL

Lesebefehle

Befehl

Beschreibung

LO=?
Befehlsformat
Antwortformat

Zum Laden des Bezugspunkt-Versatzwertes.
@®@LO=?

®@LO=®

(®=Einstellung —99.9999 bis +99.9999

VER=?
Befehlsformat
Antwortformat

Zum Lesen der Software-Version.

(MDVER=?

MOVER=®

®=Versions-Nr.

* Beginnend vom Kopfbyte: Hauptversion,
Unterversion
(Beispiel) “OVER=10"

MG10-P1/MG10-P2



6-2. E/A-Anschluss N

E/A Stift

Beschreibung

. " o 7 - Gemeinsamer Gemeinsamer Ausgangssignalstift
Datenausgabe und Bedienungen konnen zusétzlich zum RS-232C- Ausgang (P1: —COM/P2: +COM)
Befehl auch iiber den E/A-Anschluss durchgefiihrt werden. Y Al b
Verdrahten Sie den E/A-Anschluss mit dem mitgelieferten 7-poligen arm. arméusga © . . :
Steckverbinder, und schlieBen Sie diesen an das Hauptgeriit an. -  Gemeinsamer  Gemeinsamer Eingangssignalstift
Eingang (P1: +COM/P2: —COM)
6-2-1 E/A-AnschIussstiftbelegung 4 | Start/Speicherungs- Wenn die Startfunktion als
) Eingabe Eingangseinstellung gewahlt wird:

Die Spitzenwertaktualisierung beginnt,
sobald das Eingangssignal zugefiihrt
wird.

Wenn die Speicherfunktion gewéhlt
wird:

Wé&hrend das Eingangssignal
zugeflhrt wird, wird der Wert mit dem
Istwert verglichen, und das
Komparatorergebnis wird gespeichert.

Pauseneingabe

Wahrend das Eingangssignal
zugefihrt  wird, wird die
Aktualisierung des Spitzenwertes
vorUbergehend gestoppt.

[—l

-'\E

" ©| [

o} =
= ]

Al o/

OLT =
| SJi L 2

RS-Ausldsereingabe

Die Daten aller Kanéle zum Zeitpunkt
der Eingangssignalzufihrung
werden gespeichert und Uber den
RS-232C-Anschluss ausgegeben.
Wenn mehrere Gerate uber eine
Link-Verbindung miteinander
verbunden sind, werden alle Daten
vom Eingabegerat und den
darunter angeschlossenen Geréten
Uber den RS-232C-Anschluss
ausgegeben.

Riickstellungseingabe

Alle Kanéle werden zuriickgestellt.

MG10-P1/MG10-P2
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6-2-2. Ein-/Ausgangsschaltungen

MG10-P1 Ein-/Ausgangsschaltung

Eingangsschaltung:
Fotokoppler-isolierter Eingang (Stromsenkenausgang unterstitzt)

Ext St Angeschlossenes
MG10-P1 xterne Stromversorgung  Gerat

+5Vzu+24V —— .

+COM T
el
1.2kQ N i 1
12W

Ausgangsschaltung:
Fotokoppler-isolierter Open-Collector-Ausgang (Stromsenkentyp)

Angeschlossenes
MG10-P1  Externe Stromversorgung Gerat

+5V zu +24V

- +COM E‘ L
e 4E 30! -

—-COM
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MG10-P2 Ein-/Ausgangsschaltung

Eingangsschaltung:
Fotokoppler-isolierter Eingang (Quellenausgang unterstttzt)

Angeschlossenes
MG10-P2  Externe Stromversorgung Gerét

+5V zu+24V -
T +COM
IN
o :{% ouT
_>‘1{ —’\/\/\/—N—I‘—
1.2kQ
12W
—COM

Ausgangsschaltung: Fotokoppler-isolierter Ausgang (Quellentyp)

Angeschlossenes
MG10-P2  Externe Stromversorgung  gqrat

+5Vzu+24V

+COM T

BEGChD el =
S RN
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6-2-3. Signaltaktgebung

Ruckstellungseingabe, Starteingabe

-

MIN. 2 ms

Speichereingabe, Pauseneingabe

MAX.2ms| _MIN.2 ms_

RS-Ausldsereingabe (Niedergeschwindigkeitsmodus)

L I
P

MIN. 25 ms

RS-Ausldsereingabe (Hochgeschwindigkeitsmodus)

L I
]

MIN. 1 ms

Der Eingabeabstand ist je nach der Anzahl der verwendeten
Zihlermodulen oder der RS-232C-Kommunikationsgeschwindigkeit
verschieden. Stellen Sie die Signale nur ein, wenn der Erwerb der
Daten fertig ist.

MG10-P1/MG10-P2
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7. Anzeige/Ausgabe von Alarm

Alarmlampe Gegenstand

RS-232C

Ursache

Abhilfe

ON * Der Messtaster ist
nicht
angeschlossen.

* Die Verbindung ist
unterbrochen
worden.

¢ Messtaster-

Geschwindigkeitsiiberschreitung.

“Error” im Zahlenwertteil der
Datentbertragung wird
ausgegeben.

Erfolgt diese Ausgabe im
Modus 3, wechselt das flinfte
Zeichen nach dem
Anfangszeichen des Kopfes zu
“E”.

[Beispiel]

Modus 1 “00 Error”

Modus 2 “O0ONM Error”
Modes 3 “OONME Error’

Uberschreitung der
Z&hlungs-
Ansprechgeschwindigkeit

Der Messtaster wurde bei
eingeschalteter
Stromversorgung
ausgewechselt.

Ruckstellung.

Der Messtaster ist nicht
angeschlossen, oder die
Verbindung ist unterbrochen
worden.

Die Fehlerursache
beseitigen, und
eine Ruckstellung
durchfiihren.

Die Spindel des Messtasters
hat die maximale
Ansprechgeschwindigkeit
Uberschritten.

Ruckstellung.

Die Z&hlungs-
Ansprechgeschwindigkeit ist
Uberschritten worden.

Ruckstellung.

OFF Uberlauf

Das zweite Zeichen im
Zahlenwert der
Kommunikationsdatenausgabe
wechselt zu “F”.

[Beispiel]

Modus 1 “00+F0.0000”

Die Zahl hat mehr als 6 Stellen.

Die Eingabe auf 6
Stellen begrenzen.

36 (G)
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8. Technische Daten

8-1. Elektrische Spezifikationen

Versorgungsspannung

12 bis 24 V Gleichstrom (11 bis 26,4 V)
Zuléssige Einschalt-Hochfahrzeit: Max. 100 ms

E/A-Teil

Eingabeformat

—P1: Quelleneingabe (+COM)/

—P2: Senkeneingabe (—COM)
Fotokoppler-isolierte, externe Stromversorgung
von 5 bis 24 V Gleichstrom

Leistungsaufnahme

2,0 W + Gesamtleistung der
angeschlossenen Module *'

Kommunikationsteil

Kommunikations-
Schnittstelle

RS-232C (kompatibel mit EIA-232C-
Standard)

Baudraten-Einstellung

2400, 9600, 19200, 38400 bps

Datenléange 7 oder 8 Bit

Stoppbit 1 oder 2 Bit

Paritat Keine, ungerade, gerade

Begrenzer “CR”, “CR” + “LF”

Ablaufsteuerung Hardware-Ablaufsteuerung (RTS, CTS)

Link-Funktion

Anzahl der
verbundenen Gerate

Max. 16 Gerate
(insgesamt 64 Zahlermodule)

Kabellange
zwischen den Links

Max. 10 m

MG10-P1/MG10-P2

Ausgabeformat —P1: offener Kollektor-Ausgang, Senkentyp (—COM)
—P2: Quellentyp (+COM)
Fotokoppler-isolierte, externe Stromversorgung
von 5 bis 24 V Gleichstrom

Riickstellung, Start/Speicherung, Pause,
RS-Ausléser

(gultig fur alle angeschlossenen Kanéle)

Allgemeine Alarmsignale

Eingangssignale

Ausgangssignale

AnschlieBbare Module (getrennt erhiltlich)

MG20-DK, MG20-DG, MG20-DT
Unterschiedliche Modelle kénnen gemischt
und zusammen angeschlossen werden:
max. 16 Geréate ™

Schnittstellenmodul MG30-B1, MG30-B2 "

Zahlermodul

Sonstiges
Betriebstemperatur- 0 bis +50 °C (keine Kondensation)
und -luftfeuchtigkeitsbereich
Lagertemperatur- —10 bis +60 °C (20 bis 90 % RH)

und -luftfeuchtigkeitsbereich

+1: Das System kann nicht so konfiguriert werden, dass die
Gesamtleistung der an das MG10 angeschlossenen Module
54 W oder 108 W Uberschreitet, wenn die Versorgungsspannung
12V bzw. 24 V betragt.

Anderungen der technischen Daten und des Aussehens jederzeit
vorbehalten. (G) 37



8-2. Zubehor 8-3. Umrisszeichnungen

7-poliger Steckverbinder fiir E/A von Phoenix Contact Einheit: mm
MC1.5/7-ST-3.5: e 1 Stiick (am Hauptgerit installiert) MG10-P1 . 33.1 64
3-poliger Steckverbinder fiir Stromversorgung von Phoenix Contact -P2 —~—
MC1.5/3-ST-3.5: coeeienene 1 Stiick (am Hauptgerit installiert) o =
Link-Anschlusskappe ............ 2 Stiick (am Hauptgeriit installiert)
[o2]
Zihlermodul-Anschlusskappe 5"’ ﬂﬂ‘ [ g
............................................... 1 Stiick (am Hauptgeriit installiert) % 2@ T
GebrauchSanleitung ..........cceeveveveveuererereeeeieeeneenennns 1 Exemplar L
7
Ferritkern |.4.35 64.5
MG20-DK 64
-DG -y
-DT j (]
0 ||
2| N[ 2
—
|.23 | 4.35 64.5
MG30-B1 205 —64
-B2 : =
©
9 o) D [
| O
=
1 d
|24.5 64.5

MG10-P1/MG10-P2
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9. Uberpriifungen zur Stérungssuche und -Beseitigung

Falls Sie den Verdacht auf eine Storung haben, iiberpriifen Sie
zunéchst die folgenden Punkte, bevor Sie den Kundendienst anrufen.

(@ Kein Strom.

Ist der Stromstecker vollstindig eingefiihrt?

Wird die korrekte Spannung (+12 V bis +24 V) zugefiihrt?
Ist der Stromstecker korrekt verdrahtet?

Hat die Stromquelle ausreichende Kapazitit (W)?

@ Keine Kommunikation.

Ist der RS-232C-Stecker vollstindig eingefiihrt?

Werden die gleichen Kommunikationseinstellungen fiir das
Hostgerit und das MG10 verwendet?

Ist das Kabel zu lang?

Befinden sich Starkstromkabel von Motoren oder anderen
Geriten in der Ndhe des Kommunikationskabels?
Sind Link-Verbindungen
Kommunikationseinstellungen am MG10 gleich?

im Falle von alle

(3 Falscher Zihlerwert.

Ist ein Zahlerwertiiberlauf aufgetreten?

Leuchtet die Alarmlampe am MG10?

Wird dieselbe Hauptmodulnummer oder Zahlermodulnummer
mehr als einmal verwendet?

Sind die Zdhlermodulschalter korrekt eingestellt worden?

MG10-P1/MG10-P2

@

Zahlerwert andert sich nicht.

Leuchtet die Haltelampe am MG10?

Ist der Spitzenwertmodus aktiviert?

Werden die Daten korrekt tibertragen?

Sind die Messtaster an die Zdhlermodule angeschlossen?
Werden die Datenanforderungsbefehle korrekt ausgegeben?

Die Bezugspunktlampe an einem Zahlermodul hért
nicht auf zu blinken.

Ist der an das Zdhlermodul angeschlossene Messtaster in
der Lage, den Bezugspunkt auszugeben?

Ist die Spindel des an das Zdhlermodul angeschlossenen
Messtasters hineingedriickt worden?

(G) 39
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The material contained in this manual consists of
information that is the property of Magnescale Co., Ltd.
and is intended solely for use by the purchasers of the
equipment described in this manual.

Magnescale Co., Ltd. expressly prohibits the duplication
of any portion of this manual or the use thereof for any
purpose other than the operation or maintenance of the
equipment described in this manual without the express
written permission of Magnescale Co., Ltd.

Le matériel contenu dans ce manuel consiste en
informations qui sont la propriété de Magnescale Co.,
Ltd. et sont destinées exclusivement a l'usage des
acquéreurs de I'équipement décrit dans ce manuel.
Magnescale Co., Ltd. interdit formellement la copie de
quelque partie que ce soit de ce manuel ou son emploi
pour tout autre but que des opérations ou entretiens de
I'équipement a moins d'une permission écrite de
Magnescale Co., Ltd.

Die in dieser Anleitung enthaltenen Informationen sind
Eigentum von Magnescale Co., Ltd. und sind
ausschlieBlich fir den Gebrauch durch den Kaufer der in
dieser Anleitung beschriebenen Ausristung bestimmt.
Magnescale Co., Ltd. untersagt ausdriicklich die
Vervielfaltigung jeglicher Teile dieser Anleitung oder den
Gebrauch derselben fiir irgendeinen anderen Zweck als
die Bedienung oder Wartung der in dieser Anleitung
beschriebenen Ausrustung ohne ausdruckliche
schriftliche Erlaubnis von Magnescale Co., Ltd.
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